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CCS-M KULLANIM KILAVUZU

Bu kullanim kilavuzu, CCS-M Kompresor Kontrol Panelinin etkili ve guivenli bir sekilde kullanimina yonelik
detayli bilgiler sunmaktadir. Dokiimanda cihazin menu yapisi, ekran gostergeleri, elektriksel baglanti
semalari, alarm ve ariza agiklamalari gibi her asamada yol gosteren bolumler yer almaktadir.

CCS-M Kompresor Kontrol Paneli, endistriyel ortamlarda vidali ve pistonlu kompresoérlerin hassas
yonetimi i¢in tasarlanmistir. 2,8 ing renkli TFT ekrani ile calisma bilgilerini net bir sekilde sunar; paralel
calisma, eneriji tasarrufu ve ariza yedekleme gibi 6zellikleri ile sisteminizi verimli ve glivenilir bir sekilde
yonetir. Zorlu calisma kosullarina uyumlu, IP65 koruma sinifina sahip olan bu dayanikli cihaz, endustriyel
standartlara uygun yapisiyla uzun dmurli ve yliksek performansli bir kontrol sunar.

CCS-M kontrol panelleri, herhangi bir sayida kompresor grubunun esit yaslanma, ariza yedekleme
modlarina gore calistinlmasini ve kapasite bazli dncelik programlarn ve talep bazli yedekleme
algoritmalarini yapilandirabilen benzersiz bir "Paralel Calisma" ve "Esit Yaglanma" algoritmasina sahiptir.
Gerekli sayida kontrol modullinii paralel olarak baglamak icin CAN Bus segenegi kullanilir, bu sayede ana
kontrol cihazina ihtiya¢ duyulmaz.

Yerlesik USB portu, lisanssiz PC-Tools S/W paketi kullanilarak sistem yapilandirmasina olanak tanir.
SCADA ag baglantisi icin, Modbus protokolu ile opsiyonel RS485 portu eklenebilir. Daha talepkar
uygulamalar igin, performansi daha da artirmak amaciyla ek iletisim modulleri kullanilabilir.

Ustiin ariza kayit sistemi sayesinde, son 50 arizayi tarih ve saat damgasi ile birlikte ve ariza durumundaki
tim degerlerle gosterir.

CCS-M kontrol modiilii, Yildiz-Uggen kurulumu ile dogrudan baslatma veya bir invertér ile dogrudan
arayuz olusturmak icin tasarlanmistir. Tum gerekli parametreler sistem menisinde mevcuttur ve kolayca
ayarlanabilir. Uzerinde bulunan dijital ve analog giris/cikis portlari ile panel, endiistrideki herhangi bir
uygulama icin kullanilabilir.
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2 YUZ TANITIMI
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A: Misteri baski alani. Bu alana, siparige gore lazer markalama islemi uygulanabilir.

B: Sol/ Cikis tusu. Menii igerisinde gezinirken, bir dnceki sayfaya donmek igin, ¢ikis yapmakigin
veya parametre ayarlarken basamak degistirmek icin kullanilir.

C: Yukari tusu. Menti iginde gezinirken, bir ayar veya parametre degistirilirken kullanilr.

D: Baslama tusu. Kompresori galistirmak igin kullaniir.

E: Durum Ledi. (Bknz. LED GOSTERGELERININ TANIMI)

F: Sag tusu. Menli igerisinde gezinirken veya parametre ayarlarken basamak degistirmek igin
kullanilr.

G: Asag tusu. Menli icerisinde gezinirken, bir ayar veya parametre degistirilirken kullanilir.

H: Giris tusu. Ana ekrandan ana meniye giriste, ana menlden alt menllere giriglerde,
yapilandirilan parametreyi veya ayari kaydetmekte kullanilir.

I: Durdurma tusu. Calismakta olan kompresori durdurmak igin kullanilir.

J: Aniza Ledi. (Bknz. LED GOSTERGELERININ TANIMI)

K: Korna Susturma / Ariza Reset tusu. Sistemde bir ariza olustugu durumlarda ve ariza ortadan
kalktiginda arizayi silmek ve varsa korna cikisini de aktif etmek icin kullanilir.

L: Bilgi tusu. Kompresor ve panelile ilgili bilgilere kolayca ulasabilmek igin kullanilir.

M: Servis tusu. Kompresoriin servis siirelerini gosteren servis meniisiine kolayca ulasabilmek
icin kullanilir.

N: Ariza Kayit tusu. Kompresorde olugsmus olan arizalarin kayitlarinin bulundugu mentye kolayca
ulasabilmek icin kullanilir.

0: 2.8” TFT ekran.
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2.1 Led Gostergelerinin Tanimi

Panel Uzerinde 2 adet led gosterge bulunmaktadir.

Durum Gostergesi: Panelin ve kompresoriin durumu hakkinda bilgi saglar.

Led Rengi Durumu Aciklamasi
. . Kompresor paneli Gzerindeki START tusu ile galistirildiysa, kompresoriin galisma
Yesil Sabit . L
durumundan bagimsiz olarak surekli olarak yanar.
. Kompresor paneli Gzerinde START tusuna basildiktan sonra Baslama gecikmesi
Yesil Flas 0,5 sn. . . . .
suresi sayilirken 0,5 saniye periyodu ile flas yapilr.
Eger START tusu ile start verilmis ise, "Otomatik-Bekleme" ¢calisma konumuna
Yesil Flas—1 sn. s ® e ¢ . . cals
gecildiginde 1 sn. periyodu ile flas yapilr.
Mavi Sabit Kompresor Dijital-giris ya da haberlesme lzerinden galistinldiginda, motor
donmekteyken durum gostergesi sabit mavi yanar.
Mavi Flas— 0,5 sn. Kompresor D.ijital-(.3ir.i'§ ya. da haberlesme Uzerihden Q‘all§tlrlldlg'llnda, Baslama
gecikmesi slresi sayilirken 0,5 sn. periyodu ile yanip soner.
Mavi Flas -1 sn Kompresor Dijital-Giris ya da haberlesme Uzerinden calistinlmig ise, "Otomatik-
® ) Bekleme" konumuna gegildiginde 1sn. periyodu ile yanip soner.
S

Ariza Gostergesi: Paneldeki ariza durumu hakkinda bilgi saglar.

Led Rengi Durumu Aciklamasi
Kirmizi Flag yavas Cihazda uyari oldugunu belirtir.
Kirmizi Sabit Cihazda Ariza oldugunu belirtir.
Kirmizi Flas hizl Cihazin yaziim 6nylkleme agsamasinda oldugu belirtilir. (USB kablosu

PC ye bagli)
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ARKA YUZ TANITIMI
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e Terminal 1-9:
Bu klemens grubunda dijital girisler bulunur. 1 numarali klemens 1 numarali dijital girisi temsil
eder. Aynisiraile 2, 3, 4, 5, 6, 7 ve 8 numarali klemensler sirasiile 2, 3, 4, 5, 6,7 ve 8 numarali
dijital girisi temsil eder. 9 numarali klemens girislerin ortak ucudur.
Girislere:
o Farkli fonksiyonlar atanabilir,
o Kontak tipleri degistirilebilir,
o Sifirdan farkli giris algilama stireleri atanabilir.

e Terminal 10-13:
Bu klemens grubunda T2 sicaklik ve P2 basin¢ sensort bulunmaktadir. 10 ve 11 numarali
klemensler arasina baglanan T2 sicaklik sensoru 2. sicaklik sensoru olup baglantisi opsiyoneldir.
Ayni sekilde 12 ve 13 numarali klemensler arasina baglanan P2 basing sensoru 2. basing sensorl
olup kompresoriin i¢ (vida) basincini 6lgmek icin kullanilabilir ve bu sensor baglantisi da
opsiyoneldir.

e Terminal 14-17:
Bu klemens grubunda T1 sicaklik ve P1 basing sensoru bulunmaktadir. 14 ve 15 numarali
klemensler arasina baglanan T1 sicaklik sensoérl vida sicakligini 6lcmek igin kullanilir. Ayni
sekilde 16 ve 17 numarali klemensler arasina baglanan P1 basing sensoru 1. basing sensoru
olup kompresortn dis (Sebeke/Tank/Hat) basincini 6lgmek igin kullanilir.




CCS-M KULLANIM KILAVUZU

Terminal 18-23:

Bu klemens grubunda panelin haberlesme soketleri bulunmaktadir. 18, 19 ve 20 nolu klemensler
izole RS-485 soketinin klemensleridir. 18 numarali klemens gurultinun etkisini azaltmakta
kullanilan ekranlama baglantisi igin, 19 numarall klemens RS-485’ in A hatti ve 20 numarali
klemens B hattiicin kullanilir. RS-485 soketi uygulamaya gore invertor haberlesmesi veya Scada
haberlesmesi icin kullanilabilir.21, 22 ve 23 nolu klemensler izole CAN haberlesmesinin
klemensleridir. 21 numarali klemens CAN High hatti, 22 numarali klemens CAN Low hatti igin
kullanilir. 23 numarali klemens guriltiinin etkisini azaltmakta kullanilan ekranlama baglantisi
icin kullaniir. CAN hatti, birbirine baglanan 2 veya daha fazla kompresoriin birbirleri ile
haberleserek; esit yaslandirma, ariza yedekli calisma, sirali calisma veya gu¢ yedekli calisma
uygulamalarinda kullanilabilir.

Terminal 24-26:

Bu klemens grubunda panelin enerjilenmesini saglayan elektrik girisleri ve toprak baglantisi
bulunmaktadir. 24 ve 25 nolu klemensler panelin enerjilenmesi icin gereken 24 VAC giris igin
kullanilir. 26 nolu klemens ise panelin dig guriltiilerden ve kagak akimdan korunmasini saglayan
toprak girisi icin kullaniur.

Terminal 27-29:

Bu klemens grubu kompresér motorunun giris gerilimlerinin élglilmesi, faz sirasi kontrolinin
saglanmasi ve motorun harcadig glicin hesaplanabilmesi icin kullanilir (Gli¢ hesabi igin giris
gerilimlerinin yani sira motor fazlarinin akim baglantilarinin da yapilmasi gerekmektedir).

Terminal 30-34:

Bu klemens grubu kompresor motorunun ve faninin ¢ektikleri akimlarin dlgtilmesinde, motorun
ve fanin asir akimdan korunmasinda ve harcanan glcln hesaplanabilmesi i¢in kullanilir (Gli¢
hesabi icin akim baglantilarinin yani sira motor fazlarinin giris gerilimlerinin de
baglantilarinin yapilmasi gerekmektedir).

Terminal 35-43:

Bu klemens grubunda cikiglar mevcuttur. 38 nolu klemens, 35,36,37 nolu klemenslerin ortak
ucudur. 35 nolu klemens cikis 6’ y1, 36 nolu klemens cikis 5’ i, 37 nolu klemens c¢ikis 4’ U temsil
eder. 340 nolu klemens, 39 nolu klemensin ortak ucudur. 39 nolu klemens ¢ikis 3’ 4, temsil eder.
43 nolu klemens, 41,42 nolu klemenslerin ortak ucudur. 41 nolu klemens ¢ikis 2’ yi, 42 nolu
klemens c¢ikis 1’i temsil eder.

Giriglere:

o Farkli fonksiyonlar atanabilir,

o Kontak tipleri degistirilebilir,

o Sifirdan farkl giris algilama sireleri atanabilir.
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4 EKRAN VE MENU YAPISI

4.1 Acils Ekrani

Cihaz ilk acildiginda asagidaki ekran ile belirtilen bilgileri verir.
e Sofware Versiyon: Cihaz yazilimin versiyonunu belirtir.
e Bootloader Versiyon: Cihazin Boot 6nylkleme yazilim versiyonunu belirtir.

Cihaz, yaziim versiyonunu 3 sn. gosterdikten sonra asagidaki firma bilgi ekranini gosterir. Bu ekran
musteriye 6zel tasarlanabilir ve cihaza yiiklenebilir. (Firma bilgi ekranini 3 saniye gosterdikten sonra
cihaz ana galisma ekranini gosterir.)

4.2 Ana Calisma Ekrani
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Acilis ekraninda ust kisimda kompresoriin temel enstrimanlarinin ¢calisma durumlarini belirtilen bir
mimik diyagram bulunmaktadir. Sol Ust bolgede (Mimik diyagramin altinda) goriilen saya¢ en yakin servis
sayacinin kalan zamanini belirtir. Sag list bolgede (Mimik diyagramin altinda) goriilen sayac ve ikonlar
kompresoriin gcalisma asamalarini ve ariza durumunu belirtir. Sag altta bulunan simge kompresorin
kontrol kaynagini sol atta bulunan simge ise kompresoriin gcalisma modunu belirtir. Orta kisimda bulunan
gostergeler ve degerler kompresorun analog olcum sensorlerinin degerlerini ve ariza seviyelerine gore
gostergelerini belirtir.
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4.3 Dig Basing GoOstergesi

Kompresorun i¢ basincini gosterir. Gostergenin minimum degeri “0” Bar iken maximum degeri i¢ basing
analog sensorinun ariza degerine gore belirlenir.

4.4 I¢ Basing Gostergesi

Kompresorun dig basincini gosterir. Gostergenin minimum degeri “0” Bar iken maximum degeri dis basing
analog sensorlinun ariza degerine gore belirlenir.

4.5 Vida Sicakligi Gostergesi

Kompresorun vida sicakligini gosterir. Gostergenin minimum degeri sicaklik sensoriiniin minimum
degerine esit iken maximum degeri sensortiin maximum 6l¢im degerine esittir.

10
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4.6 Gucg Gostergesi

Kompresorun anlik harcadigi glicu gosterir. Gostergenin minimum degeri “0” kW iken maximum degeri
yuksek akim ariza ve ylksek gerilim ariza degeri ile hesaplanan gli¢ degerine gore belirlenir.

4.7 Kompresor Durum Gostergesi

Kompresoriun durumunu belirten bu bélgede;

e Ustte kompresoriin durum sayaci vardir. Birimi saniyedir. Kompresér eger durum degistirmek
icin bir suire saylyorsa bu sure burada gosterilir.

e Altta kompresoriin eger mevcutsa alarm ve uyari ikonu belirir. Eger ikon kirmizi yanip sonuyorsa
sistemde ariza, turuncu yanip sonuyorsa sistemde bir uyari oldugunu belirtir.

e Ortada kompresorun durumu gosteren ikonlar mevcuttur :

0 Kompresorun durus pozisyonunda oldugunu belirtir.
C% Kompresériin calismaya baslamaya oldugunu belirtir (ikon Gstiindeki sayacin siiresi

sonunda kompresor ¢alismaya baslar).

CL;: Kompresér motorunun start aldigini ve siiriicii kaynagina gore (Yildiz-Ucgen ya da
: invertor) motorun kompresor igin gerekli hiza ulasmaya galistigini belirtir.

" Kompresorun Bosta Calistigini Belirtir.
CL: Kompresorun sayag suresi sonunda yuke gegecegini belirtir.

11
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Kompresériin On Isitma igin bosta calistigini gdsterir

Kompresériin On Isitma icin yiikte calistigini gésterir.

Kompresorun yukte oldugunu belirtir.

Kompresorin sayag suresi sonunda durus pozisyonuna gegecegini belirtir.

Kompresorun otomatik bekleme asamasinda oldugunu belirtir.

Kompresorin cgalismaya baslayabilmesi igin i¢ basincin yiiksek oldugunu, vida
Uzerindeki basincin tahliyesi sonucunda kompresoériin galismaya baslayacagini belirtir.

Kompresorun hava tahliyesi asamasinda oldugunu belirtir.
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4.8 Analog Degerler Ekrani

A
116:c

7.1 Bar

8.1Bar
74

Bu ekranda sag list bolgede 2. sicaklik sensoriiniin degeri, kompresor durum bilgisi ikonu, alarm bilgisi
ikonu yer almaktadir. Ekranin devaminda yukaridan asagiya dogru sirasiyla;

e Vida basincina karsilik gelen i¢ basing sensoériiniin degeri
e Sebeke/isletme / Tank basincina karsilik gelen dis basing sensériiniin degeri

e Vida sicaklik sensoérunun degeri gosterilmektedir.

4.9 Sebeke Olciim Ekrani

OA
116.14

116.1a 230v

116.1a 230v
" 116.1a 230v

R

S

Bu ekranda sag Ust bolgede fan motoru akim degeri, kompresor durum bilgisi ikonu, alarm bilgisi ikonu
yer almaktadir. Ekranin devaminda yukaridan asagiya ve soldan saga dogru sirasi ile;

e R-Fazi’ nin akim ve gerilim degerleri
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e S-Fazr’ nin akim ve gerilim degerleri

e T-Faz’’ nin akim ve gerilim degerleri gosterilmektedir.

4.10 Invertor Takip Ekrani

Power (@) A

730 «kw

Voltage

230v

Current

16.24
50.1 Hz

Frequency

Bu ekranda sag list bolgede invertoriin anlik glic degeri, kompresor durum bilgisi ikonu, alarm bilgisi
ikonu yer almaktadir. Ekranin devaminda yukaridan asagiya ve soldan saga dogru sirasi ile;

e invertdriin motora uyguladigi gerilim degeri
e invertdriin motora uyguladigi akim degeri

e invertdriin motor fazlarina uyguladig frekans degerleri gdsterilmektedir.
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4.11 Ana Menu Ekrani

DIGITAL I/O

Bu ekrana ulasmak icin ana ekranda veya takip ekranlarinda enter tusuna basilmalidir. Bu ekranda
navigasyon (sag ve sol) tuslarini kullanarak farkli menu basliklarini gorebilir ve giris tusu ile bu mentlere
giris yapabilirsiniz;

e Dijital1/0:
Dijital giris ve ¢ikis menusu temsil eder. Bu meninidn altinda dijital giris ve gikiglara atanmig

olan fonksiyonlari, aktif pasif durumlarini, kontak tiplerini gézlemleyebilirsiniz.

e Parametreler:
Kompresore ve panele ait parametre bagliklarinin bulundugu mentiyi temsil eder. Bu menii
altinda;

Basing

Zamanlama

Dijital Girigler

Dijital Cikiglar

Servis Sureleri

Kalibrasyon

Sicaklik

Sebeke

Genel Ayarlar

invertdr (Surilicli parametresine gore)

Paralel Kontrol (Calisma Modu parametresine gore)

Basliklari bulunur. Bu bagliklar altinda ilgili parametrelere ulasabilir, g6zlemleyebilir veya

yapilandirabilirsiniz.

NS NE N NN N N N NN

e Arnza Kayitlar:
Motor zaman saati ile olusmus olan arizalarin kayrtlarinin tutuldugu menuyu temsil eder. Panele

ait 50 Adet ariza kaydi mevcuttur. Her bir olusan yeni ariza kayiti ile kayitli ariza siralar bir artar.
50. ariza kaydi mevcut iken yeni bir ariza kaydi olusturulursa 50. ariza silinir 49. ariza 50.
arizanin yerine geger.
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Servis Siireleri:
Kompresorun servis sayaglarini, toplam ve ylkte calisma saatleri bu baslik altindan takip
edilebilir.

Panel Ayarlari: Panele ait birtakim ayarlarin kisayollarina bu menu altindan ulasilabilir:
v’ Lisan: Cihazin dili bu baslik altinda diizenlenebilir.

v’ Servis: Servis sayfasi; cihazda bulunan analog sensor girislerini, 12 bit analog degerleri ile
mevcut 6lgiim sonuglarinin karsilastirilabilecegi, teknik servisin olasi bir durum hakkinda
daha fazla bilgi sahibi olabilmesi i¢in diizenlenmis bir sayfadir.

v Cihaz Bilgisi: Cihaza ait yaziim ve donanim bilgisi, makine seri numarasi ve tiretim kodunun
gosterildigi sayfadir.

v Ekran Parlakugi: Ekran parlakligini diizenlenebilmesi icin olusturulan sayfadir.

v" Cikis: Ana ekrana hizli bir sekilde donus kisa yoludur.
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5 TEKNIK OZELLIKLER

Teknik Ozellikler

Deger

Aciklamalar

Giris besleme gerilimi:

17Vac - 24Vac

13Vvdc - 30Vdc

Cihaz AC veya DC izole gli¢ kaynaklarindan beslenebilir

Giris besleme frekansi:

45Hz - 75Hz

50Hz ve 60Hz sebeke sistemleri igin uygunluk

Yuksek ¢oziinirliiklu yiksek parlakliga sahip OLED TFT

Gosterge: 2.8” LCD Renkli tipi

Tus Takimi: Silikon Kauguk UV-isinlarina dayanikli tus takimi

AC Voltaj Olgiimi: 3-Faz 540Vac’ a kadar ph-ph gerilim 6l¢imi TRUE rms gerilim
okumasi

Faz sirasi: 3-Faz Faz Sirasi algilama

AC akim 6lgtimii:

2- Faz Ana Motor

1- Faz Fan Motor

Gug hesaplama, izleme ve motor akimlarini okuma

Dijital Girisler:

8- Dijital Girisler

Yapilandirabilir girisler.

Analog Girigler:

4- Analog Girisler

2 sicaklik (NTC, KTY, Pt100/1000)

2 adet (4-20mA) basing girisi

Dijital Cikislar:

6- Dijital Cikiglar

6 adet, 5A 250Vac cikis

iletisim Portlar:

USB2.0 Type-B

Konfiglirasyon program baglantisi.

RS485 Mod BUS

Modem, frekans invertori, ve SCADA

CAN Bus Portu

Coklu galisma algoritmasi igin

Calisma Sicaklg: -20°C - +60°C
Genis galisma araligl.
Depolama Sicakligi: -25°C - +85°C
Calisma Nemi: 10%RH - 97%RH Yogusmasiz.
. EN61000-6-2 . . -
EMC Uyumlulugu: ENG1000-6-4 A Sinift EMC emisyonlari ve bagisiklik uyumlulugu
Guvenlik Uyumlulugu: CATIIl, 300V UL508, UL94 yanicilik
Titresim & Sok: MIL810G Ulasim
IP54 On taraftan (conta ile)
Koruma Sinifi:
IPOO Arka Taraftan
Genel Boyutlar: 165x129x45 .
Olgller mm cinsindendir
Panel Kesimi: 151x113
Montaj Tipi : Panel Montaj Vidal tip tutma kelepceleriile
Agirlik: 180gr Yaklasik Agirlik
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6 MEKANIKSEL KURULUM

CCS-M plastik muhafaza, panel montaiji igin tasarlanmistir ve montaj islemi panelin 6n tarafindan yapitmaldir. IP
koruma sinifi, muhafazanin 6n tarafindan IP54, arka tarafindan ise IPO0 olarak uyumludur. Mekanik boyutlar, montaj

pozisyonu ve yonu asagida gosterilmistir. Tum olgliler mm (milimetre) cinsindendir.

43.1
==
s

34.6

72 ‘ 1
N |
= SN &
= SUOSy _ :
3 . Ny
©w < ' ™ = T
] I
= & ‘. e o
= oy Wy |
N - 3 \
= o T,
S N Ny |
< & ] ‘ |
= - “
-
. O | J

152mm

114mm

Panel cutout dimensions

Minimum montaj paneli sac kalinligi 1,0 mm, maksimum izin verilen sac kalinligi ise 5,0 mm'dir. CCS-M, birlikte
verilen montaj braketleri ile panel plakasina sabitlenebilir. Standart uygulamada, kontrol panelini panele sabitlemek
icin4 montaj braketi kullanilmalidir. Ancak bazi kisitl durumlarda 2 montaj braketi de kullanilabilir ve bu
durumda braketler mutlaka capraz kdselere monte edilmelidir (asagidaki diyagramda gosterildigi gibi).

MOUNTING
BRACKETS

.

Eger kontrol paneli agik ortamda, yani atmosferik kosullara maruz kalacag) bir yerde monte edilecekse, istege bagli
“silikon conta” mutlaka kullanilmalidir. Bu parga talep lzerine temin edilebilir ve asagidaki sekilde gosterildigi gibi,
kontrol cihazinin plastik cercevesinin arka tarafindaki “conta yuvasina” yerlestirilmelidir.
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MOUNTING
PLATE

SILICONE

SILICONE
GASKET

Montaj braketi vidalarini sikarken, vidalari gereginden fazla sikmayin. Eger panelsilikon conta olmadan monte
ediliyorsa, tim montaj braketi vidalarinin esit sekilde ve sadece muhafazayl panel agikligina saglam sekilde
sabitleyecek kadar sikildigindan emin olun. Eger panel silikon conta ile monte ediliyorsa, vidalarn sadece silikon
conta tamamen sikigana ve plastik ¢gercevenin kenarlari montaj plakasinin ylizeyine temas edene kadar sikin.

/A NOT A

e Montaj braketi vidalarini gok siki sikmayin. Bu, plastik muhafaza yan duvarlarinin deforme
olmasina neden olabilir ve uzun sureli kullanimda diuzgun ¢alismayi tehlikeye atabilir.

e Montaj isleminden o6nce silikon contanin c¢ergeve yuvasina duzglin bir sekilde
oturdugundan emin olun. Conta dlzgun yerlestirilmezse IP korumasi garanti edilemez.
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7 ELEKTRIKSEL KURULUM VE ORNEK BAGLANTILAR

7.1 CCS-M Yildiz - Ucgen Uygulamasi (Akim Trafolu)

Vida Sicaklik Sensbrii
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7.2 CCS-M Yildiz - Ucgen Uygulamasi (Termikli)
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ms| - |
+15v] = |

~ 1 17-24 VAC
v | I5VA
= T
B3
z :
% %‘ 1230 VAC
Fl
J A
T
S
R R
3
A

2
4 "VLFL
B

FT

esi-1 ]

Acil durdurma
Motor Termik

Seperatir
Faz Sirasi

L[]

Sicaklik Sensérii

: ) Vida Basing Transmiteri

% Vida Sicakhk Sensorii

.‘ Basing Transmitteri

FAN MAIN
A CURRENT CURRENT
—o— L

oUT 6

oUrs

e
E
g2
H]

www.enkoelektronik.com

oUT4

COM

ours3

oM

@

LLL

H
H

—

—

t~—=H—]

M2 Fan Motoru
"Yildiz Baglant"

=

21

230Vac «E«S——

irii 230 Vac

Ana Motor Kontaktorii 230Vac ¢+—r~H—]

Ana Motor Uggen Kontakt

Ana Motor Yildiz Kontaktorii

Yedek Kontaktor —=H—

Yiik Selonoid Valfi —?—

Fan Motoru Kontaktori 230Vac $—~H—




CCS-M KULLANIM KILAVUZU

7.3 CCS-M invertér Uygulamalari

CCS-M/ MITSUBISHI F-800 Baglanti Semasi:
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CCS-M/ DANFOSS FC-102 Baglanti Semasi
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CCS-M/ YASKAWA A-1000 Baglanti Semasi:
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CCS-M/ ABB-ACS580 Baglanti Semasi:
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CCS-M/ INVT GD350-A Baglanti Semasi:
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8 ALARM ACIKLAMALARIVE COZUM ONERILERI
8.1 Dijital Giris Arizalari

Tiim dijital giris arizalarinda yapilmasi gereken ortak islemler:
v Cihazin dijital girig atamalari sonradan degistirilebilir. Dijital girig arizalar igin ilk kontrol edilmesi
gereken ilgili arizanin hangi dijital girise atandiginin tespit edilmesidir.

v Dijital arizanin atandig) giris tespit edildikten sonra ilgili girise baglanan ekipmanin, cihazin aktif
oldugunda 9 numarali terminalinden ¢ikan +15V sinyalli aktardigindan emin olun.

v’ Dijital anizanin atandig girisin kontak tipinin dogru tanimlandigindan emin olun.

v Cihazinilgili girigine ait terminalile cihazin 9 numarali terminallerin kablo baglantilarinda bir hata olup
olmadigindan emin olun.

v llgili girise baglanan ekipmanin dogru galistigindan emin olun.

v" Cihazin 9 numarali terminalinden ¢ikan +15V sinyalin hatali bir baglanti ile baska bir sinyal ile kisa
devre olmadigini kontrol edin.

/A NOT \

e Cihazin +15V olarak tanimli 9 numarali terminalinden cihaz tarafindan uretilen ve
girislere baglanacak ekipmanlar igin kullanilacak 15 Vdc gerilim Uretilmektedir. Bu
terminale disaridan voltaj uygulanmamalidir. Uygulanmasi halinde cihaz arizalanir ve
garanti disi kalir.

e (Cihazin kullanilmayan girislerine ait fonksiyon parametrelerinin “Yok” olarak segilmesi
ve Kontak Tipi parametrelerinin “NO” normalde acik secilmesi onerilir.

8.1.1 Acil Stop

Ariza Tanimi: Kompresoru hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Acil Stop butonuna basilmis olabilir. Kontak tipi hatal
olabilir. Varsayilan giris olan “DI1” 1 numarali terminale Acil stop butonunun terminalinin dogru bir sekilde
baglandigindan ve kontak kapandiginda 9 numarali terminalden ilgili girise sinyalin aktarldigini kontrol
edin.

8.1.2 Separator

Ariza Tanimi: Kompresoru hizli bir sekilde durduran bir arizadir.
Muhtemel Nedenler ve Yapilmasi Gerekenler: Separator tikandigi icin Filtre sensor kontagi aktif hale
gelmis olabilir. Sensor arizalanmis olabilir. Kontak tipi hatali olabilir. Varsayilan giris olan “DI3” 3 numarali

terminale separator filtre kontak terminalinin dogru bir sekilde baglandigindan ve kontak kapandiginda 9
numarali terminalden ilgili girise sinyalin aktarildigini kontrol edin edin.
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8.1.3 Yag Basinci
Aniza Tanimi: Kompresoru hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Yag basinci seviyesi dusuk oldugu i¢in sensor kontag
aktif hale gelmis olabilir. Sensor arizalanmis olabilir. Kontak tipi hatali olabilir. Varsayilan giris olan “DI5”
5 numarali terminale Yag basinci kontak terminalinin dogru bir sekilde baglandigindan ve kontak
kapandiginda 9 numarali terminallerden ilgili girise sinyalin aktarildigini kontrol edin edin.

8.1.4 Faz Sirasi- DI (Dijital Girig Kullanimi)

Ariza Tanimi: Kompresoéru hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Motor fazlari hatalibaglanmis olabilir. Faz sirasirélesinin
kontag aktif hale gelmis olabilir. Kontak tipi hatali olabilir. Faz sirasi rélesi arizalanmis olabilir. Varsayilan
giris olan “DI4” 4 numarali terminale Faz sirasi rolesinin kontak terminalinin dogru bir sekilde
baglandigindan ve kontak kapandiginda 9 numarali terminalden ilgili girise sinyalin aktarildigini kontrol
edin edin. Faz baglantilarini kontrol edin.

8.1.5 Motor Termik
Ariza Tanimi: Kompresoru hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Motor koruma termigi aktif hale gelmis olabilir. Kontak
tipi hatali olabilir. Varsayilan giris olan “DI2” 2 numarali terminale Motor Termik kontagl terminalinin
dogru bir sekilde baglandigindan ve kontak kapandiginda 9 numarali terminalden ilgili girise sinyalin
aktarildigini kontrol edin edin.

8.1.6 Fan Termik
Ariza Tanimi: Kompresoru hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Fan Motoru koruma termigi aktif hale gelmis olabilir.
Kontak tipi hatali olabilir. Varsayilan giris olan “DI8” 8 numarali terminale Fan Motoru Termik kontagi
terminalinin dogru bir sekilde baglandigindan ve kontak kapandiginda 9 numarali terminalden ilgili girise
sinyalin aktarnldigini kontrol edin edin.

8.1.7 PTC Anzasi
Ariza Tanimi: Kompresoru hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Motorun sicakligi belirlenen limitleri ge¢mis olabilir.
Cihaza bagli olan PTC arizalanmis olabilir. Kullanilan PTC cihaz ile uyumlu olmayabilir. Motor PTC sinin
“DI7” 7 numaraliile 9 numarali terminale baglandigindan emin olun.

8.1.8 Yedek Ariza 1

Ariza Tanimi: Kompresoru hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Yedek ariza 1 fonksiyonunun atandigi terminale sinyal
geliyor olabilir. Kontak tipi hatali olabilir. ilgili arizanin atandig terminale baglanan ekipmana ait kontagin
terminalinin dogru bir sekilde baglandigindan ve kontak kapandiginda 9 numarali terminallerden ilgili
girise sinyalin aktarildigini kontrol edin edin.
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8.1.9 Yedek Ariza 2
Ariza Tanimi: Kompresoru hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Yedek ariza 2 fonksiyonunun atandigi terminale sinyal
geliyor olabilir. Kontak tipi hatali olabilir. ilgili arizanin atandig terminale baglanan ekipmana ait kontagin
terminalinin dogru bir sekilde baglandigindan ve kontak kapandiginda 9 numarali terminallerden ilgili
girise sinyalin aktarildigini kontrol edin edin.

8.1.10 Kapak Acildi
Ariza Tanimi: Kompresoru hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Kompresorun panel kapaginin acik oldugunu belirten
arizadr. ilgili arizanin atandigl terminale baglanan ekipmana ait kontagin terminalinin dogru bir sekilde
baglandigindan ve kontak kapandiginda 9 numarali terminallerden ilgili girise sinyalin aktarildigini kontrol
edin edin.

8.1.11 Dusuk Basing
Ariza Tanimi: Kompresoru hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Booster modda ve ¢alismakta olan kompresorun, giris
basincinin P121 parametresindeki sure boyunca Dusuk Basing sinyali vermesinden kaynaklanan hata
modudur. Bu hatanin giderilmesi igin giris basinci hatti Gzerindeki basincin yeterli olduguna ve yine bu hat
Uzerindeki Dusuk Basing Switch’inin dogru ¢alistigina emin olun.

8.2 Analog Girig Arizalari

Analog girisler, P1, P2, T1, T2 olarak taniml 10-13 numarali terminaller, R,S,T olarak tanimli 27-29
numarall terminallere baglanan voltaj girisleri ve COM-I3, COM-12-11 olarak tanimu 30-34 numarali
terminallere baglanan akim girislerini tanimlar.

8.2.1 Faz Sirasi Hatasi Analog

Arniza Tanimi: Cihazin R,S,T olarak tanimli 27,28 ve 29 numarali terminallerine baglanan 3 Faz voltajin
sirasinin hatali oldugunu belirtir. Kompresori hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Cihazin R-S-T terminallerine baglanan fazlar dogru
baglanmamis olabilir. Kablo baglantisinda bir sorun olabilir. Cihazin bilgi ekraninda Faz Voltajlari ekranina
girerek voltaj degerlerinde bir dengesizlik var mi kontrol edin.

8.2.2 Cikis Basing Sensorl Hatasi

Ariza Tanimi: Cihazin P1 olarak tanimli 16-17 numarali terminallerine bagli Cikis basinci sensor
baglantisinda sorun oldugunu belirtir. Kompresoru hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: ilgili terminale baglanan Cikis basing sensérii arizal
olabilir ya da kablo baglantilarinda bir sorun olabilir.

Ayrica Asagidaki ekrandaki Besleme voltajlari ve sensor voltajlari kontrol edilmeli. Besleme Voltaji eger
18-30V araliginda degilse, besleme icin kullanilan trafo ve bu trafonun baglantilar kontrol edilmeli.
Sensor voltaji 14-16V araliginda degilse, CCS-M’ nin 9,13, 17 numarali terminallerinden ¢ikan sensor
voltajinin baglantilarinda bir kisa devre olup olmadigl kontrol edilmeli olasi hatalar duzeltilmeli bu
terminallere baglanan sensorler kontrol edilmeli.

Eger problem tespit edilemiyorsa, CCS-M’nin 1-17 numaralar terminallerindeki tim soketler ¢ikarilip
Sensor voltajinin 14-16V araliginda olup olmadigl kontrol edilmeli. Sensdr voltaji bu aralikta degilse
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cihazda bir ariza olusmus olabilir, servis noktasina Urinunuzi gonderin. Soketleri ¢ikardiginizda voltaj
belirlenen aralikta ise bir baglanti hatasi var. Baglantilari teker teker tekrar yaparak hatali baglantiyi tespit
edip arizayi giderin.

Kullanilan basing sensoértinin minimum saglikli galisma voltaji kontrol edilmeli ve sensoér voltajini bu
voltajdan yiiksek oldugundan emin olunmall.

8.2.3 I¢c Basing Sensorii Hatasi

Aniza Tanimi: Cihazin P2 olarak taniml 12-13 numarali terminallerine bagli i¢c basinci sensor
baglantisinda sorun oldugunu belirtir. Kompresoru hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: ilgili terminale baglanan ig basing sensérii arizali olabilir,
kablo baglantilarinda bir sorun olabilir ya da baglanmamis olabilir. Eger i¢ basing sensorii kullanilmiyor
ise Basing parametrelerinden P6 ig basing Sensér Kullanimi parametresi “Pasif” olarak segilmeli.

Ayrica Asagidaki ekrandaki Besleme voltajlari ve sensor voltajlari kontrol edilmeli. Besleme Voltaji eger
18-30V araliginda degilse, besleme igin kullanilan trafo ve bu trafonun baglantilari kontrol edilmeli.
Sensor voltaji 14-16V araliginda degilse, CCS-M nin 9,13, 17 numarall terminallerinden cikan sensor
voltajinin baglantilarinda bir kisa devre olup olmadigl kontrol edilmeli olasi hatalar dizeltilmeli bu
terminallere baglanan sensorler kontrol edilmeli.

Eger problem tespit edilemiyorsa, CCS-M’ nin 1-17 numaralari terminallerindeki tim soketler ¢ikarilip
Sensor voltajinin 14-16V araliginda olup olmadigl kontrol edilmeli, Sensor voltaji bu aralikta degilse
cihazda bir ariza olusmus olabilir, servis noktasina urlinlinizu gonderin. Soketleri ¢ikardiginizda voltaj
belirlenen aralikta ise bir baglanti hatasi var. Baglantilar teker teker tekrar yaparak hatali baglantiyi tespit
edip arizayi giderin.

Kullanilan basing sensoriinin minimum saglikli galisma voltaji kontrol edilmeli ve sensor voltajini bu
voltajdan ylksek oldugundan emin olunmali.

8.2.4 Sicaklik Sensoru 1 Hatasi

Ariza Tanimi: Cihazin T1 olarak taniml 14-15 numarali terminallerine bagli vida sicaklik sensor
baglantisinda sorun oldugunu belirtir. Kompresoru hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: ilgili terminale baglanan vida sicaklik sensérii arizali
olabilir ya da kablo baglantilarinda bir sorun olabilir.

8.2.5 Sicaklik Sensoru 2 Hatasi

Ariza Tanimi: Cihazin T1 olarak taniml 14-15 numarali terminallerine bagli vida sicaklk sensor
baglantisinda sorun oldugunu belirtir. Kompresoru hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: ilgili terminale baglanan vida sicaklik sensérii arizali
olabilir ya da kablo baglantilarinda bir sorun olabilir.

8.2.6 Cikisg Basinci Uyari

Uyar Tanimi: Cikis basing sensortiniin okudugu deger P5 “Cikis Basinci Uyari” parametresine girilen
degerin Uzerinde oldugunu belirtir. Sadece uyari mesajidir. Motoru durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: ilgili parametrenin uygulamaniz igin uygun oldugundan
emin olun.
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8.2.7 Cikig Basinci Ariza

Anza Tanimi: Cikis basing sensoéruinin okudugu deger P4 “Cikis Basinci Hata Degeri” parametresine
girilen degerin tizerinde oldugunu belirtir. Kompresoru hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: ilgili parametrenin uygulamaniz igin uygun oldugundan
emin olun.
8.2.8 ¢ Basinci Uyari

Uyar Tanimi: i¢ basing sensériiniin okudugu deger P9 “i¢ Basing Uyari” parametresine girilen degerin
Uzerinde oldugunu belirtir. Sadece uyari mesajidir. Motoru durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: ilgili parametrenin uygulamaniz icin uygun oldugundan
emin olun.
8.2.9 i¢ Basinci Ariza

Ariza Tanimi: i¢ basing sensériiniin okudugu deger P8 “i¢ Basing Hata” parametresine girilen degerin
Uzerinde oldugunu belirtir. Kompresoru hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: ilgili parametrenin uygulamaniz igin uygun oldugundan
emin olun.

8.2.10 Basing Farki Uyar

Uyar Tanimi: i¢ basing sensoriiniin okudugu deger P13 “Yeterlilik Basinci” parametresine girilen
degerin lizerine ciktiktan sonra Cikis basinci ile i¢ basing arasindaki deger farkinin P12 “Basing Farki
Uyar” parametresine girilen degerin lizerine ciktigini belirtir. Sadece uyari mesajidir. Motoru durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: ilgili parametrenin uygulamaniz icin uygun oldugundan
emin olun. Sistemde bir hava kagag olabilir.

8.2.11 Basing Farki Ariza

Ariza Tanime: i¢ basing sensériiniin okudugu deger “P013 Yeterlilik Basinci” parametresine girilen
degerin (izerine giktiktan sonra Cikis basinci ile ig basing arasindaki deger farkinin P11 “Basing Farki
Hata” parametresine girilen degerin tzerine ¢iktigini belirtir. Kompresori hizl bir sekilde durduran bir
arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: ilgili parametrenin uygulamaniz igin uygun oldugundan
emin olun. Sistemde bir hava kacagi olabilir.

8.2.12 Minimum Basinca Ulasildi

Ariza Tanimi: Kompresor galisirken dlgiilen ig basincinin P118 “Yeterlilik Gecikmesi” parametresine
girilen sure boyunca P13 “Yeterlilik Basinci” parametresine girilen degere ulasmamasi sonucunda
olusan ve kompresoru hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: ilgili parametrenin uygulamaniz icin uygun oldugundan
emin olun. Sistemde bir hava kagagi olabilir.

8.2.13 Vida Sicakligi Yuksek Uyarisi

Uyari Tanimi: T1 olarak tanimli 14-15 numarali terminale bagli Vida sicaklik sensoruniin okudugu degerin
P602 “Sicaklik 1 Yiiksek Uyar” parametresine girilen degerden fazla oldugunu belirtir. Sadece uyari
mesajidir. Motoru durdurmaz.

31




CCS-M KULLANIM KILAVUZU

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde sicaklik Greten bir sorun olabilir. Hatali sensor
secilmis olabilir. Hatali sensor tipi secilmis olabilir. ilgili parametre uygulamaya gore yanlis deger girilmis
olabilir.

8.2.14 Vida Sicakligi Yuksek Arizasi (SCK1.UST Ariza)

Anza Tanimi: T1 olarak tanimli 14-15 numarali terminale bagli Vida sicaklik sensériiniin okudugu degerin
P601 “Sicaklk 1 Yiiksek Hata” parametresine girilen degerden fazla oldugunu belirtir. Kompresori hizl
bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde sicaklik tireten bir sorun olabilir. Hatali sensor
secilmis olabilir. Hatali sensér tipi secilmis olabilir. ilgili parametre uygulamaya gére yanlis deger girilmis
olabilir.

8.2.15 Ikinci Sicaklik Yiiksek Uyarisi

Uyari Tanimi: T2 olarak tanimli 10-11 numarali terminale bagl ikinci sicaklk sensoértnin okudugu
degerin P614 “Sicaklik 2 Yiiksek Uyarn” parametresine girilen degerden fazla oldugunu belirtir. Sadece
uyari mesaijidir. Motoru durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde sicaklik Gireten bir sorun olabilir. Hatali sensor
secilmis olabilir. Hatali sensér tipi secilmis olabilir. ilgili parametre uygulamaya gore yanlis deger girilmis
olabilir.

8.2.16 ikinci Sicaklik Yiiksek Arizasi

Ariza Tanimi: T2 olarak tanimli 10-11 numarali terminale bagli Vida sicaklik sensoriiniin okudugu degerin
P613 “Sicaklik 2 Yiiksek Hata” parametresine girilen degerden fazla oldugunu belirtir. Kompresori hizl
bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde sicaklik Greten bir sorun olabilir. Hatali sensoér
secilmis olabilir. Hatali sensér tipi secilmis olabilir. ilgili parametre uygulamaya gére yanlis deger girilmis
olabilir.

8.2.17 Vida Sicaklik Dugtk Arizasi

Uyari Tanimi: T1 olarak tanimli 14-15 numarali terminale bagli Vida sicaklik sensoruintin okudugu degerin
P604 “Sicaklik1 Diisiik Uyar” parametresine girilen degerden az oldugunu belirtir. Sadece uyari
mesajidir. Motoru durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Hatali sensor secilmis olabilir. Hatali sensor tipi secilmis
olabilir. ilgili parametre uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir.

8.2.18 Vida Sicaklik Dusuk Uyarisi

Uyari Tanimi: T2 olarak tanimli 10-11 numarali terminale bagl ikinci sicaklk sensoértiniin okudugu
degerin P616 “Sicaklik 2 Diigiik Uyar1” parametresine girilen degerden az oldugunu belirtir. Sadece
uyari mesajidir. Motoru durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde sicaklik Greten bir sorun olabilir. Hatali sensoér
secilmis olabilir. Hatali sensér tipi segilmis olabilir. ilgili parametre uygulamaya gére yanlis deger girilmis
olabilir.

8.2.19 ikinci Sicaklik Yiiksek Uyarisi

Uyan Tanimi: T2 olarak taniml 10-11 numarali terminale bagli ikinci sicaklik sensorinun okudugu
degerin P616 “Sicaklik 2 Duisiik Uyari” parametresine girilen degerden az oldugunu belirtir. Sadece
uyari mesajidir. Motoru durdurmaz.
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Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde sicaklik Greten bir sorun olabilir. Hatali sensor
secilmis olabilir. Hatali sensor tipi secilmis olabilir. ilgili parametre uygulamaya gore yanlis deger girilmis
olabilir.

8.2.20 Ikinci Sicaklik Yiiksek Arizasi

Anza Tanimi: T2 olarak tanimli 10-11 numarali terminale bagli Vida sicaklik sensoriiniin okudugu degerin
P615 “Sicaklik 2 Diisiik Hata” parametresine girilen degerden az oldugunu belirtir. Kompresoéru hizli bir
sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde sicaklik tGreten bir sorun olabilir. Hatali sensor
secilmis olabilir. Hatali sensér tipi secilmis olabilir. ilgili parametre uygulamaya gére yanlis deger girilmis
olabilir.

8.2.21 Voltaj Dengesizligi Arizasi

Ariza Tanimi: Cihaza “R-S-T” olarak taniml 27-28-29 numarali terminallerine bagli faz Voltajlari
arasindaki oranin P701 “Voltaj Dengesizlik” parametresine girilen degerden ylksek oldugunu belirtir.
Kompresoru hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj dengesizligi olabilir. ilgili parametre
uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir.
8.2.22 R Fazi Voltaji Yuksek Uyarisi

Uyari Tanimi: Cihaza “R” olarak taniml 27 numarali terminale bagli R Fazi Voltaji P705 “Voltaj Yiiksek
Uyan” parametresine girilen degerden yuksek oldugunu belirtir. Sadece uyari mesajidir. Motoru
durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj yiikselmesi olabilir. ilgili parametre
uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir
8.2.23 R Fazi Voltaji Yuksek Arizasi

Ariza Tanimi: Cihaza “R” olarak taniml “27” numarali terminale bagl R Fazi Voltaji P704 “Voltaj Yiiksek
Hata” parametresine girilen degerden yuksek oldugunu belirtir. Kompresori hizli bir sekilde durduran bir
arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj yiikselmesi olabilir. ilgili parametre
uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir.

8.2.24 S Fazi Voltaj Yuksek Uyarisi

Uyari Tanimi: Cihaza “S” olarak tanimli “28” numarali terminale bagli S Fazi Voltaji P705 “Voltaj Yiiksek
Uyar” parametresine girilen degerden yuksek oldugunu belirtir. Sadece uyari mesajidir. Motoru
durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj yiukselmesi olabilir. ilgili parametre
uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir.

8.2.25 S Fazi Voltajl Yiksek Arizasi

Ariza Tanimi: Cihaza “S” olarak tanimli “28” numarali terminale bagl S Fazi Voltaji P704 “Voltaj Yiiksek
Hata” parametresine girilen degerden yuksek oldugunu belirtir. Kompresori hizli bir sekilde durduran bir
arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj yiikselmesi olabilir. ilgili parametre
uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir.
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8.2.26 T Fazi Voltajl Yiksek Uyarisi

Uyari Tanimi: Cihaza “T” olarak taniml “29” numarali terminale bagli T Fazi Voltaji P705 “Voltaj Yiiksek
Uyan” parametresine girilen degerden yuksek oldugunu belirtir. Sadece uyari mesajidir. Motoru
durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj yiikselmesi olabilir. ilgili parametre
uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir.
8.2.27 T Fazi Voltaj Yiksek Arizasi

Ariza Tanimi: Cihaza “T” olarak tanimli “29” numarali terminale bagli T Fazi Voltaji P704 “Voltaj Yiiksek
Hata” parametresine girilen degerden yuksek oldugunu belirtir. Kompresoru hizli bir sekilde durduran bir
arizadur.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj yiikselmesi olabilir. ilgili parametre
uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir.
8.2.28 R Fazi Voltaji Dusuk Uyarisi

Uyari Tanimi: Cihaza “R” olarak taniml “27” numarali terminale bagli R Fazi Voltaji P703 “Voltaj Diisiik
Uyan” parametresine girilen degerden disiik oldugunu belirtir. Sadece uyari mesajidir. Motoru
durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj diismesi olabilir. ilgili parametre
uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir.
8.2.29 R Fazi Voltaji Duslik Arizasi

Ariza Tanimi: Cihaza “R” olarak tanimli “25” numarali terminale bagli R Fazi Voltaji P702 “Voltaj Diistik
Hata” parametresine girilen degerden diisuk oldugunu belirtir. Kompresori hizli bir sekilde durduran bir
arizadur.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj diismesi olabilir. ilgili parametre
uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir.
8.2.30 S Fazi Voltaji Diusuk Uyarisi

Uyan Tanimi: Cihaza “S” olarak tanimli “28” numarali terminale bagli S Fazi Voltaji P703 “Voltaj Diislik
Uyan” parametresine girilen degerden disiik oldugunu belirtir. Sadece uyari mesajidir. Motoru
durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj diismesi olabilir. ilgili parametre
uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir
8.2.31 S Fazi Voltaji Duglik Arizasi

Ariza Tanimi: Cihaza “S” olarak taniml “28” numarali terminale bagli S Fazi Voltaji P702 “Voltaj Diistik
Hata” parametresine girilen degerden diisuk oldugunu belirtir. Kompresori hizli bir sekilde durduran bir
arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj diismesi olabilir. ilgili parametre
uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir.
8.2.32 T Fazi Voltaji Dusuk Uyarisi

Uyari Tanimi: Cihaza “T” olarak tanimli “29” numarali terminale bagli T Fazi Voltaji P703 “Voltaj Duigiik
Uyan” parametresine girilen degerden dusuk oldugunu belirti. Sadece uyari mesajidir. Motoru
durdurmaz.
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Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj diismesi olabilir. ilgili parametre
uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir.
8.2.33 T FaziI Voltaji Dusuk Arizasi

Anza Tanimi: Cihaza “T” olarak taniml “29” numarali terminale bagli T Fazi Voltaji P702 “Voltaj Diistik
Hata” parametresine girilen degerden dustik oldugunu belirtir. Kompresori hizli bir sekilde durduran bir
arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj yiikselmesi olabilir. ilgili parametre
uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir.
8.2.34 Yuksek Frekans Uyarisi

Uyari Tanimi: Cihaza “R-S-T” olarak tanimli “27-28-29” numarali terminale bagli 3 Faz Frekansinin P709
“Frekans Yiiksek Uyar” parametresine girilen degerden ylksek oldugunu belirtir. Sadece uyari
mesajidir. Motoru durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sebeke frekans yiikselmesi olabilir. ilgili parametre
uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir.
8.2.35 Yiksek Frekans Hatasi

Ariza Tanimi: Cihaza “R-S-T” olarak tanimli “27-28-29” numarali terminale bagli 3 Faz Frekansinin P708
“Frekans Yiiksek Hata” parametresine girilen degerden yuksek oldugunu belirtir. Kompresori hizli bir
sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sebeke frekans yiikselmesi olabilir. ilgili parametre
uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir.
8.2.36 Dusuk Frekans Uyarisi

Uyari Tanimi: Cihaza “R-S-T” olarak taniml “27-28-29” numarali terminale bagli 3 Faz Frekansinin P707
“Frekans Diisiik Uyar1” parametresine girilen degerden diisiik oldugunu belirtir. Sadece uyari mesajidir.
Motoru durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sebeke frekans diismesi olabilir. ilgili parametre
uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir.
8.2.37 Dusuk Frekans Hatasi

Ariza Tanimi: Cihaza “R-S-T” olarak tanimli “27-28-29” numarali terminale bagli 3 Faz Frekansinin P706
“Frekans Diislik Hata” parametresine girilen degerden yuksek oldugunu belirtir. Kompresori hizli bir
sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sebeke frekans diismesi olabilir. ilgili parametre
uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir.
8.2.38 Akim Dengesizligi Arizasi

Ariza Tanimi: Cihaza “I1, 12 ve COM” olarak tanimli 32-33-34 numarali terminallerine bagli faz akimlari
arasindaki oranin P710 “Akim Dengesizlik” parametresine girilen degerden yiiksek oldugunu belirtir.
Kompresoru hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde, motor sargilarinda veya vidada olusan bir
arizadan kaynakli akim dengesizligi olabilir. ilgili parametre uygulamaya gére yanlis deger girilmis olabilir.
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8.2.39 Motor Termik Al (analog giris) arizasi

Ariza Tanimi: Cihaza “I1-12 ve COM” olarak taniml 32-33-34 numarali terminallerine bagl faz
akimlarinin cihazdaki termik fonksiyonlarin ¢alisarak termik korumanin aktif olmasi sonucunda bu ariza
olusur. Kompresori hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde, motor sargilarinda veya vidada olusan bir
arizadan kaynakli fazlardan yiiksek akim geciyor olabilir. ilgili parametre veya parametrelere uygulamaya
gore yanlis deger girilmis olabilir.

8.2.40 Fan Termik Al (analog girig) arizasi

Ariza Tanimi: Cihaza “COM-I3” olarak tanimli 30-31 numarali terminallerine bagli faz akimlarinin
cihazdaki termik fonksiyonlarin galisarak termik korumanin aktif olmasi sonucunda bu ariza olusur.
Kompresoru hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde, fan sargilarinda olusan bir arizadan kaynakl
ilgili fazdan yiiksek akim gegiyor olabilir. ilgili parametre uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir.
8.2.41 11, 1-2, [-3 Sensor Arizasi

Anza Tanimi: Cihaza bagli akim sensorlerinin akim okumasi gerektigi anda akim okunmamasi sonucu
olusan bir anizadir. Ornegin kompresér calismaya basladiginda motor akimlari sifir okunuyorsa sensorde
bir ariza oldugu anlamina gelir ve sistem bu sekilde ariza verir. Kompresorl hizli bir sekilde durduran bir
arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: ilgili akim trafolarinin dogru galistigina emin olunmasi
gerekir. Eger sistemde akim trafosu kullanilmiyorsa. ilgili sensérlerin oran ve akim parametreleri degerleri
“0” girilmelidir.

8.2.42 Faz Sirasi

Ariza Tanimi: Cihaza “R-S-T” olarak taniml “27-28-29” numarali terminale bagl 3 Faz Gerilim
degerlerinin dogru sira ile baglanmadigini veya eksik baglandigini belirtir. Kompresoru hizli bir sekilde
durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sebeke baglantilarinda bir sorun olabilir.
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9 HABERLESME
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A: izole CAN haberlesme portu:
Bu port birden fazla CCS’ nin ayni BUS lizerinden haberleserek paralel calisabilmelerini saglar.
B: izole RS485 haberlesme portu:

Bu port CCS’ nin uygulamaya gére istenirse invertér ile haberlesmesini saglayabilir. Yildiz-Uggen
suris modunda bu port Modbus-Server protokoliinde ¢aligir. Bu sayede Power Cloud MKIl veya
Ozel bir Scada uygulamasi ile haberlestirerek uzaktan izleme veya kontrol etme secenekleri
sunar.

C: USB portu:

Bu port ile cihazi bilgisayara baglayabilir, yaziim glincellemesi yapabilir, parametre listelerinizi
cihaz icine yukleyebilirsiniz.
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9.1 Paralel Kontrol

Paralel Kontrol: Birden fazla CCS-nin asgari seviyede esit parametreler ile, belirli bir hedef
amacini birbirlerinden bagimsiz (Multi-Master) bir sistem gerceklemesini ifade etmektedir.

Sistem Basing Ihtiyaci Hata Yénetimi

Esit Yaslandirma

Esit Yaslandirma: Birden fazla CCS Paralel Kontrol modunda esit yagslanma hedefinde
calismasina denir. Esit yaslandirmadaki amac sistemdeki CCS'lerin periyodik olarak toplam
calisma zamanlarina gore sira ile calismasidir.

9.1.1 Paralel Kontrol Led indikasyonlari

Paralel Kontrol- Esit Yaslandirma Calisma Modunda “Start” butonun sol altinda bulunan ledlerin
indikasyonlari Paralel Mod calismada farkli anlamlara gelmektedir:

e Yanip Sonen Kirmizi Led: Eger calisma ledi kirmiziyanip sonuyorsa, Paralel Kontrol sistemine hentiz
senkron olmamis veya sistemden kopmus bir CCS’nin bulundugu anlamini tasir.

e Sabit Yanan Kirmizi Led: Paralel Kontrol sisteminde eksik bir CCS’nin bulundugunu ancak
sistemdeki basing ihtiyacindan 6turi calismaya gecildigini belirtir.

e Yanip Sonen Mavi Led: Paralel Kontrol sisteminde taniml miktarda CCS’nin bulundugunu ve uygun
kosullar altinda calismaya baslayacagini belirtir.

o Sabit Yanan Mavi Led: Paralel Kontrol sisteminde tanimli miktarda CCS’nin bulundugunu ve basing
ihtiyacindan 6tlri galismaya gegildigini belirtir.
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9.1.2 Paralel Kontrol Sisteminin Kurulumu

Paralel Kontrol Sisteminin kurulumu igin;

Asagida bulunan baglanti 6rnegindeki CCS-M CAN haberlesme hattinin baglantilarinin saglanmasi
gerekir.

iy W 1111

S L

/ NOT \

e Baglantida bulunan ilk ve son cihazlarinin 120 Q sonlandirma direnglerinin takili
olmasi gerekmektedir. Arada bulunan diger cihazlarda ise bu direnglerin takil
olmamasi gerekir.

e Haberlesme baglantisi saglanmis, ilk defa enerjilendirilen ve Calisma Modu “Paralel
“olan cihazlarda sistemin baslatilabilmesi icin cihazlardan herhangi birinin tzerinden
“START” butonuna basilmasi gerekmektedir. Arizali veya bloklu durumda olmayan ve
sisteme dahil olan butun cihazlar, “START” butonuna basilmasi ile Paralel Kontrol
\ Sisteminde gcalismaya basglarlar. /

- e

CAN hattina bagli olan cihazlarin P807 “Galisma Modu” parametresinin “Paralel (2)” olarak segilmesi
gereklidir.

Haberlesme baglantisi saglanmis ve “Caligma Modu”, “Paralel” olarak secilmis cihazlarin, Paralel Kontrol
parametreleri uygulamaya gore ayarlanmalidir.

9.1.3 Paralel Kontrol ilk Calisma ve Durumlar
iLK CALISMA:

Haberlesme, sistem baglantilari ve parametreleri isterlere uygun seklide ayarlanmis olan cihazlar
enerjilendirilir. Sistemde segilen herhangi bir cihaz tizerinden “START” butonuna basilir, bloklanmamis
batin cihazlar bu sayede baslama komutunu almis olur. Sistemde taniml olan “Zaman Asimi”
parametresinde girilmis olan stre boyunca cihazlar birbirlerine senkron olmaya baslarlar. Led
indikasyonlarini referans alarak sistemin calisma durumunu degerlendirebilirsiniz.

Start komutu alinmis ve senkron asamaya gecmis olan cihazlar ilk calistirmada hedef slreyi hesaba
katarak hedefi tutturabilecek basing egimini hesaplarlar. Bu hesap sonunda sistemin basing ihtiyaci
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degerlendirilmesi yapilip sebeke basinci “Minimum Devreye Alma Suresi” boyunca takip edilir. Bu sure
sonunda sebeke basinci yike gegcme basincinin altinda ise bir CCS devreye girerek sistemi beslemeye

baslar.

DURUMLAR:

Paralel Kontrol sisteminde cihazlar belirliasamalar arasinda faaliyet gosterirler.

Bu sistemde 8 adet Asama bulunmaktadir:

Senkron: Cihazlar birbirlerinin varlklarini ve parametrelerini kontrol ederek uygun galisma
kosullarinin saglanip saglanmadigini denetledikleri asamadir.

Bloklu: Cihazlar ariza halinden ¢gikma durumunda veya ilgili cihaz uzerinde “STOP” butonuna
basildiginda bu asamaya gegmektedirler. Bu asamada olan cihazlar haberlesmede sisteme bagli
olsa da Paralel Calisma’ da hesaba katilmazlar.

Hata: Ariza durumu meydana gelmis cihazlar bu agsamaya gecerler. Bu asamada olan cihazlar
haberlesmede sisteme bagli olsa da Paralel Calisma’ da hesaba katilmazlar.

Hazir: Bu asama cihazin hazir durumda oldugunu belirterek, sistemde bir basing ihtiyaci s6z
konusu oldugunda, gcalisma modu (Es Yaslanma) hedefinde devreye girebilecegini belirtir.

Dinlenme: Cihaz calisma durumundan ¢iktiktan sonra belirlenen slre boyunca (P.269) bu
asamada kalarak devreye girmeyecegini belirtir. Herhangi bir dncelik veya basing ihtiyacindan
dolayi cihaz parametre stiresini gormezden gelip bu asamadan cikabilir.

Baslama: Sistemde basing ihtiyaci olusmus ve calisma gerekliligi ortaya ¢iktigi durumda, cihaz
¢alisma modu (Es Yaslanma) ve Onceliklere gore devreye girmeye hak kazanirsa bu agsamaya
gecerek galismaya baslayacagini belirtir.

Gegis: Bu asamada olan cihazlar Calismadan, Dinlenme ’ye geciyor veya Baslamadan,
Calismaya geciyor olabilir. Bu gecisler sirasinda verilmis olan kararin tekrar degerlendirilmesi
yapilarak sisteme olan etkisi takip edilir.

Calisma: ilgili cihazin calistigini belirten durumdur.
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9.1.4 Paralel Kontrol Akis Diagrami

Hayir
Paralel mod aktif mi?

Start verildi mi ?

Senkron olma
asamasi

(Sistem baglantisi baganip

Evet
Anza durumu var mi ?

Basing ve basincin
egim kontroli

Evet
& aligma ihtiyaci var mi 7

w | Basing konrolinii

» askiya al

Hayir

o
«

viZd

P.275

h -
>

Hayir

Galisma izni alindi mi?

Galigmaya bagla

Basing ve basincin
egim kontrolu

Durma ihtiyaci var mi 2

Basing kenrolinii
askiya al

Hayir
Durma izni alindi mi?

ihtiyag durumunda
devreye girebilecek
kompresdr var mi ?

Hayir
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9.2 RS485 ve Modbus Haberlesme

Yukaridaki baglanti semasi 6rnek bir baglanti semasi olarak paylasilmistir. RS485 data kablosunun twisted
ve ekranli bir kablo olmasi 6nerilir.

9.2.1 RS485 Haberlesme Parametreleri

Baud Rate (Varsayilan) 19200 kBit/s
Data Bits (Sabit) 8 Bit
Stop Bit (Varsayilan) 1 Bit
Parity (Varsayilan) None
Unit-ID (Varsayilan) 1

Yukaridaki tabloda verilen parametreler CCS icgerisinde haberlesme parametreler menistnden
degistirilebilir olup, entegre edilecegi sistemde bulunmasi gereken parametrelerdir. Bu parametrelere ve
Modbus haberlesme protokoliine sahip herhangi bir cihazla uygun haberlesme hatti kurulabilir.

42




CCS-M KULLANIM KILAVUZU

9.2.2 Monitor Adresleri

Haberlesme saglandiktan sonra goruntilenebilecek CCS’ nin monitor adresleri asagidaki tabloda

verilmistir:

A NOT

e Modbus adreslerinde okunan bitiin degerler 16-bit signed (integer) degerlerdir.

Register Adi Modbus Register Adresi Coefficient (10 uizeri) Ornek
Dis Basing 42001 -1 82 =8.2Bar
ic Basing 42002 -1 65 = 6.5Bar
B Sensoru Besl
asing ens.o.ru. esleme 42005 P 148 =14.8V
Gerilimi
Besleme Gerilimi 42006 -1 324=32.4V
Vr-s Voltaj 42007 0 385 =385V
Vs-t Voltaj 42008 0 390 = 390V
Vt-r Voltaj 42009 0 387 =387V
Sebeke Frekansi 42010 -1 498 = 49.8Hz
Max:0x00FF
Min:0x0000
Dijital Girisler 42011 0 Bu registerda okunan 8-bitlik
degerin her biti bir dijital girisi
temsil eder. Not: Kontak tipi
se¢iminden etkilenir.
Max:0x003F
Min:0x0000
Dijital Cikiglar 42012 0 Bu registerda okunan 6 bitlik
degerin her biti 6 adet role ¢ikis
kontaginin gekili olup olmadigini
belirtir.
Sicaklk 1-T1 42013 -1 763 =76,3°C
Sicaklik 2 -T1 42014 -1 267 =26,7°C
O0xABCDEFGH
Toplam Galisma Siiresi MSB 42015 0 Yukarida belirtilen 32bitlik

surenin kalin olarak isaretlenmis
pargasini belirtir

43




CCS-M KULLANIM KILAVUZU

Register Adi Modbus Register Adresi Coefficient (10 lizeri) Ornek
O0xABCDEFGH
Toplam Calisma Siresi LSB 42016 0 Yukanda belirtilen 32bitlik
surenin kalin olarak isaretlenmis
pargasini belirtir
OxABCDEFGH
surenin kalin olarak isaretlenmis
parcasini belirtir
O0xABCDEFGH
Yukte Calisma LSW 42018 0 Yukarida belirtilen 32 bitlik
periyodun kalinlagtintmig kismini
belirtir.
Kalan genel servis suresi 42041 0 1453 [saat]
Kalan rulman servis slresi 42042 0 18810 [saat]
Kalan Yag Degisimi i
alanYag "egl§.|m| servis 42043 0 1923 [saat]
suresi
Kalan H Filtresi i
alan ava" i .reS| servis 42044 0 610 [saat]
suresi
Kalan Yag Filtresi servis slresi 42045 0 10 [saat]
Kalan Separator servis slresi 42046 0 1934 [saat]
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9.2.3 Modbus- Server Yetki Kazanma

“P1201 Modbus Yetki Zaman Asimi” parametresinin sifirdan farkl oldugu kosul disinda modbus
haberlesmesi icin Yetki Kazanma islemi yapilmaldir. Bu islem i¢in altta belirtilen adreslerdeki degerler ile
birlikte verilen islemler yapilmalidir.

Modbus giivenlik adresleri:

Register Adi Modbus Register Adresleri
SECURITY_CODE_1 9969
SECURITY_CODE_2 9970

ENKO_ID_1 9986

ENKO_ID_2 9987

ENKO_ID_3 9988

SECURITY_CODE_1: Modbus protokolu ile 9969 No'lu adresteki deger.
SECURITY_CODE_2: Modbus protokolu ile 9970 No'lu adresteki deger.
ENKO_ID_1 : Modbus protokoli ile 9986 No'lu adresteki deger.
ENKO_ID_2 : Modbus protokolu ile 9987 No'lu adresteki deger.
ENKO_ID_3: Modbus protokolu ile 9988 No'lu adresteki deger.

CCS’ ye RS485 portu uzerinden baglanti saglandiktan sonra. Yukaridaki tabloda adresleri belirtilen
SECURITY_CODE_1, SECURITY_CODE_2, ENKO_ID_1, ENKO_ID_2, ENKO_ID_3 degerleri "FC:3 Read
Holding Registers" methodu ile okunur. Daha sonra asagidaki matematik islemi uygulanarak
PASSWORD_1, PASSWORD_2 degerleri elde edilir.

A NOT

e Alttakiislemde kullanilan “*” sembolu “Bitwise XOR (exclusive OR)” u ifade etmektedir.

1. PASSWORD_1 =SECURITY_CODE_1 ~ (ENKO_ID_1 + ENKO_ID_3)
2. PASSWORD_2 = SECURITY_CODE_2 * (ENKO_ID_2 + ENKO_ID_3)
Elde edilen PASSWORD_1 ve PASSWORD_2 degerleri sirasiyla;

e PASSWORD_1->9967 no'lu adrese

e PASSWORD_2->9968 no'lu adrese
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“FC:6 Write Single Register” methodu ile yazilir.

Yazma islemi tamamlandiktan sonra CCS’ nin modbus haberlesmesinde yetkilendirme acilmig olur. Belirli bir sure
boyunca haberlesme olmadigi takdirde yetkilendirme seviyesi kapanir ve yetkilendirme igin yukarida belirtilen
adimlarin tekrarlanmasi gerekir.

A NOT

e CCS’nin modbus yetkisi “P1201” bagli olup varsayilan olarak 600 saniyedir. P1201
Mobdus Yetki Zaman Asimi parametresi “0” girildigi takdirde modbus yetkilendirme
surekli olarak agik olur.

\

bty i

9.2.4 Scada Uygulamasi Parametreleri

Scada uygulamalarinda kullanilabilecek kompresdriin yonetim parametreleri, modbus adresleri ve
aciklamalariicin asagidaki tabloyu referans alabilirsiniz:

ADRES ADI MODBUS ADRES ACIKLAMA

KOMPRESOR_START_STOP_SOURCE (R/W) 40806

Kompresoriin calisma kaynagini belirleyen
parametreye bagli kayit adresidir. Degerleri :

: Panel - Digital Input - Modbus
: Panel

: Dijital Giris

: Modbus RTU

: Dijital Input - Modbus

A WODN-=O

MODBUS_UID (R/W) 40812

Kompresorln Start Stop islemlerinin kontrol
edilebildigi kayit adresidir. Yazilan Degerler
isletildikten sonra "0" degerine doner:

KOMPRESOR_START_STOP (R/W) 41101 0: Callback Done

1 : Kompresor Start

2 : Kompresor Stop

3: Kompresor Sert Stop
4 : Ariza Reset

Kompresorin anlik durum bilgisini barindiran kayit
adresidir :

KOMPRESOR_STATUS (R) 41103

0 : Durma Durumu
1 : Otomatik Bekleme
2 : Bosta Calisma
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3:0nIsitma

4 : Yukte

5: Duracak

6 : Vida Basing Kontrol

KOMPRESOR_ALARM_STATUS (R) 41105

Kompresorin Alarm durumunun bilgisini barindiran
kayit adresidir:

0 : Alarm Yok

1: Uyan Var

2 : Aniza Var

FAULT_LOG_INDEX (R/W) 41107

Kayitli ariza indexini bu adrese yazarak (1-15),
FAULT_CODE, FAULT_TIME_MSB, FAULT_TIME_LSB
adreslerindeki degerleri index'e bagli olarak
degistiren adrestir. Yazilan Degerler igletildikten
sonra "0" degerine doner:

0: Callback Done

1-15: Ariza indexi

FAULT_ACTIVESC (R) 41108

Aktif ariza sayisi

FAULT_LOG_INDEX 'e en son yazilmis olan index

FAULT_CODE (R 41109
- R) degerine bagl hatanin hata kodunu gosterir.
FAULT_LOG_INDEX 'e en son yazilmis olan index
FAULT_TIME_MSB (R) 41110 degerine bagli hatanin kayit alindigi motor zamaninin
MSB bilgisini igerir.
FAULT_LOG_INDEX 'e en son yazilmis olan index
FAULT_TIME_LSB (R) 41111 degerine bagli hatanin kayit alindigi motor zamaninin

LSB bilgisini igerir.

9.2.5 Anza Kodlari Agiklamalari
Bir 6nceki tabloda paylasilmis olan “FAULT_CODE” kayrt adresindeki kodlarin isimleri ve agiklamalari asagidaki

tabloda verilmistir:

Ariza Kodu Ariza Adi Aniza Agiklamasi

0 FAULT_LINE_WARN Hat Basinci Uyarisi

1 FAULT_SCREW_WARN Vida Basinci Uyarisi

2 FAULT_PRESS_DIFF_WARN Basing Farki Uyarisi

3 FAULT_TEMP_ABOVE_WARN Sicaklk Ust Limit Uyarisi
4 FAULT_TEMP_BELOW_WARN Sicaklik Alt Limit Uyarisi
5 FAULT_POWERCUT_WARN Gug Kesilmesi Uyarisi
6 FAULT_SERVICE_LEVEL1 Servis Seviyesi 1 Uyarisi
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Ariza Kodu Ariza Adi Aniza Agiklamasi
7 FAULT_TEMP2_ABOVE_WARN Sicaklik 2 Ust Limit Uyarisi
8 FAULT_TEMP2_BELOW_WARN Sicaklik 2 Alt Limit Uyarisi
9 FAULT_VR_HIGH_WARN VR Yiksek Gerilim Uyarisi
10 FAULT_VS_HIGH_WARN VS Yiiksek Gerilim Uyarisi
11 FAULT_VT_HIGH_WARN VT Yiksek Gerilim Uyarisi
12 FAULT_VR_LOW_WARN VR Dusuk Gerilim Uyarisi
13 FAULT_VS_LOW_WARN VS Dustik Gerilim Uyarisi
14 FAULT_VT_LOW_WARN VT Dusuk Gerilim Uyarisi
15 FAULT_FREQ_HIGH_WARN Frekans Yuksek Uyarisi
16 FAULT_FREQ_LOW_WARN Frekans Duguk Uyarisi
17 FAULT_MOTOR_THERMIC Motor Termik Arizasi
18 FAULT_SEPERATOR Seperator Arizasi
19 FAULT_FAN_THERMIC Fan Termik Arizasi
20 FAULT_PHASE_SEQ_DIN Faz Sirasi (Dijital Input) Arizasi
21 FAULT_RESERVED Rezerve Ariza
22 FAULT_LINE_ALARM Hat Basincl Arizasi
23 FAULT_SCREW_ALARM Vida Basincl Arizasi
24 FAULT_PRESS_DIFF_ALARM Basing Farki Arizasi
25 FAULT_TEMP_ABOVE_ALARM Sicaklk Ust Limit Arizasi
26 FAULT_TEMP_BELOW_ALARM Sicaklk Alt Limit Ariza sl
27 FAULT_CUSTOM1 Ozel Ariza 1
28 FAULT_CUSTOM2 Ozel Aniza 2
29 FAULT_SS_PER_HOUR Saatteki Baslangic Sayisi Asim Arizasi
30 FAULT_PRESS_LINE_BROKE Hat Basing Sensorii Koptu Arizasi
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Ariza Kodu Ariza Adi Aniza Agiklamasi
31 FAULT_PRESS_SCREW_BROKE Vida Basing Sensorii Koptu Arizasi
32 FAULT_PRESS_MIN_ALARM Minimum i¢ Basing Alarmi
33 FAULT_SERVICE_LEVEL2 Servis Seviyesi 2 Arizasi
34 FAULT_SERVICE_LEVEL3 Servis Seviyesi 3 Arizasi
35 FAULT_SERVICE_LEVEL4 Servis Seviyesi 4 Arizasi
36 FAULT_SERVICE_LEVEL5 Servis Seviyesi 5 Arizasi
37 FAULT_VR_HIGH_ALARM VR Yiiksek Gerilim Alarmi
38 FAULT_VS_HIGH_ALARM VS Yiiksek Gerilim Alarmi
39 FAULT_VT_HIGH_ALARM VT Yiiksek Gerilim Alarmi
40 FAULT_VR_LOW_ALARM VR Diiglik Gerilim Alarmi
41 FAULT_VS_LOW_ALARM VS Dusuik Gerilim Alarmi
42 FAULT_VT_LOW_ALARM VT Duiguk Gerilim Alarmi
43 FAULT_PHASE_SEQ_AN Faz Sirasi (Analog Input) Arizasi
44 FAULT_PTC PTC Arizasi
45 FAULT_EMERGENCY_STOP_VARIABLE Acil Durdurma Arizasi
46 FAULT_A3_BROKE 1. Sicaklik Sensoru Koptu Arizasi
47 FAULT_A4_BROKE 2. Sicaklik Sensoéru Koptu Arizasi
48 FAULT_TEMP2_ABOVE_ALARM Sicaklik 2 Ust Limit Alarmi
49 FAULT_TEMP2_BELOW_ALARM Sicaklk 2 Alt Limit Alarmi
50 FAULT_FREQ_ABOVE_ALARM Frekans Yiiksek Alarmi
51 FAULT_FREQ_BELOW_ALARM Frekans Duguk Alarmi
52 FAULT_MAINS_UNBALANCE Sebeke Dengesizligi Arizasi
53 FAULT_OIL_PRESS Yag Basinci Arizasi
54 FAULT_INV_COMMERR inverter iletisim Hatasi
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Ariza Kodu Ariza Adi Aniza Agiklamasi

55 FAULT_INV_GENERR inverter Calisma Hatasi

56 FAULT_DOOROPEN Kapi Acik Arizasi

57 FAULT_CPCA_ID Paralel Kontrol Kimlik Arizasi

58 FAULT CPCA OLP Paralel Kontrol Yike Gegme Basinci
Uyusmama Arizasi

59 FAULT CPCA_IDLE Paralel Kontrol Bosa Gegme Basinci
Uyusmama Arizasi

60 FAULT_LOW_PRESS_IN Dusuk Basing Arizasi (Booster Mode)
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10 PARAMETRELER VE ACIKLAMALARI

10.1 Parametre Listesi

Parametre Adi Kategori Birim P.No Min Max Varsayilan
Basing Transmitteri Basing Bar 1 8 60 16
Bosa Gegme Basinci Basing Bar 2 0 16 7,5
Yiike Gegme Basinci Basing Bar 3 0 16 6,0
Cikig Basinci Alarmi Basing Bar 4 0 16 8,5
Cikis Basinci Uyarisi Basing Bar 5 0 16 8,0
ic Basing Sensorii Basing Bar 6 0 1 1
i Basing Baslama Degeri Basing Bar 7 0 16 0.5
ic Basinc Alarmi Basing Bar 8 0 16 8,6
i Basing Uyarisi Basing Bar 9 0 16 8,1
Basing Birimi Basing Bar 10 0 1 0
Basing Farki Alarmi Basing Bar 11 0 16 2,4
Basing Farki Uyarisi Basing Bar 12 0 16 2,0
Yeterlilik Basinci Basing Bar 13 0 16 4,8
Standart Basing Yikle Basing Bar 14 50 16 7,5
Baslama Gecikmesi Zamanlama sn 101 2 60 5
Durma Suresi Zamanlama sn 102 0 180 20
Hava Tahliye Suresi Zamanlama sn 103 0 120 10
Bosta Calisma Sdresi Zamanlama sn 104 0 300 10
Tekrar Yuke Gegme Siiresi Zamanlama sh 105 0 60 5
Otomatik Bekleme Gecikmesi Zamanlama sn 106 0 1200 180
Elektrik Kesildi Gecikmesi Zamanlama sn 107 0 60 0
Yildiz Calisma Suresi Zamanlama sh 108 1 30 5
Ana Kontaktér Cekme Gecikmesi Zamanlama msec 109 0 100 30
Yildiz Uggen Gegisi Zamanlama msec 110 0 100 30
On Isitma Yiikte Siiresi Zamanlama sn 111 0 60 10
On Isitma Bosta Siiresi Zamanlama sh 112 1 120 15
Cikis Basinci Hata Gecikmesi Zamanlama sn 113 0 30 3
ic Basing Hata Gecikmesi Zamanlama sh 114 0 30 3
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Parametre Adi Kategori Birim P.No Min Max Varsayilan
Basing Farki Hata Gecikmesi Zamanlama sh 115 0 30 3
Fan Maksimum Calisma Siiresi Zamanlama sn 116 0 1200 20
Kurutucu Suresi Zamanlama dk 117 0 60 50
Yeterlilik Gecikmesi Zamanlama sn 118 0 600 300
Korna Sdiresi Zamanlama sn 119 10 999 60
Rezerve Zamanlama 120 Rezerve Rezerve Rezerve
Booster Gecikmesi Zamanlama sn 121 10 120 60
Dijital Giris Fonksiyon 1 Girig 201 0 18 1
Dijital Giris Gecikme 1 Girig Sn 202 0 30 0
Dijital Giris Kontak Tipi 1 Giris 203 0 1 0
Rezerve Girig 204 Rezerve Rezerve Rezerve
Dijital Girig Fonksiyon 2 Girig 205 0 18 5
Dijital Giris Gecikme 2 Giris sec 206 0 30 3
Dijital Girig Kontak Tipi 2 Girig 207 0 1 0
Rezerve Girig 208 Rezerve Rezerve Rezerve
Dijital Giris Fonksiyon 3 Giris 209 0 18 2
Dijital Giris Gecikme 3 Giris sec 210 0 30 3
Dijital Girig Kontak Tipi 3 Girig 21 0 1 0
Rezerve Giris 212 Rezerve Rezerve Rezerve
Dijital Giris Fonksiyon 4 Giris 213 0 18 4
Dijital Giris Gecikme 4 Girig sec 214 0 30 1
Dijital Girig Kontak Tipi 4 Girig 215 0 1 0
Rezerve Giris 216 Rezerve Rezerve Rezerve
Dijital Giris Fonksiyon 5 Girig 217 0 18 12
Dijital Giris Gecikme 5 Girig sec 218 0 30 3
Dijital Giris Kontak Tipi 5 Giris 219 0 1 0
Rezerve Girig 220 Rezerve Rezerve Rezerve
Dijital Giris Fonksiyon 6 Girig 221 0 18 13
Dijital Giris Gecikme 6 Girig sec 222 0 30 3
Dijital Girig Kontak Tipi 6 Girig 223 0 1 0
Rezerve Girig 224 Rezerve Rezerve Rezerve
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Parametre Adi Kategori Birim P.No Min Max Varsayilan
Dijital Giris Fonksiyon 7 Girig 225 0 18 0
Dijital Giris Gecikme 7 Girig sec 226 0 30 0

Dijital Giris Kontak Tipi 7 Giris 227 0 1 0
Rezerve Giris 228 Rezerve Rezerve Rezerve

Dijital Giris Fonksiyon 8 Girig 229 0 18 6

Dijital Giris Gecikme 8 Giris sec 230 0 30 0

Dijital Giris Kontak Tipi 8 Giris 231 0 1 0
Rezerve Girig 232 Rezerve Rezerve Rezerve

Cikis Fonksiyon1 Cikis 301 0 28 0

Cikis Gecikme1 Cikis sec 302 0 30 0

Cikis Kontak Tipi1 Cikis 303 0 1 0
Rezerve Cikis 304 Rezerve Rezerve Rezerve

Cikis Fonksiyon2 Cikis 305 0 28 8

Cikis Gecikme2 Cikis sec 306 0 30 0

Cikis Kontak Tipi2 Cikis 307 0 1 0
Rezerve Cikis 308 Rezerve Rezerve Rezerve

Cikis Fonksiyon3 Cikis 309 0 28 4

Cikis Gecikme3 Cikis sec 310 0 30 0

Cikis Kontak Tipi3 Cikis 311 0 1 0
Rezerve Cikis 312 Rezerve Rezerve Rezerve

Cikis Fonksiyon4 Cikis 313 0 28 3

Cikis Gecikme4 Cikis sec 314 0 30 0

Cikis Kontak Tipi4 Cikis 315 0 1 0
Rezerve Cikis 316 Rezerve Rezerve Rezerve

Cikis Fonksiyon5 Cikis 317 0 28 2

Cikis Gecikmeb5 Cikis sec 318 0 30 0

Cikis Kontak Tipi5 Cikis 319 0 1 0
Rezerve Cikis 320 Rezerve Rezerve Rezerve

Cikis Fonksiyon6 Cikis 321 0 28 1

Cikis Gecikme6 Cikis sec 322 0 30 0

Cikis Kontak Tipi6 Cikis 323 0 1 0
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Parametre Adi Kategori Birim P.No Min Max Varsayilan
Rezerve Cikis 324 Rezerve Rezerve Rezerve
Bakim Genel Suresi Bakim h 401 200 30000 2500
Bakim Rulman Suresi Bakim h 402 200 30000 20000
Bakim Yag Degisim Suresi Bakim h 403 200 30000 5000
Bakim Hava Filtresi Siiresi Bakim h 404 200 30000 5000
Bakim Yag Filtresi Suresi Bakim h 405 200 30000 2500
Bakim Separator Filtre Suresi Bakim h 406 200 30000 5000
Durma Aktivasyon Bakim 407 0 1 0
Bakim Zamani Sifirlama Bakim 408 0 6 0
Sicaklik1 Yiiksek Hata Sicaklik °C 601 -328,0 392,0 100,0
Sicaklik1 Yuksek Uyar Sicaklik °C 602 -328,0 392,0 90,0
Sicaklik1 Duglik Hata Sicaklik °C 603 -328,0 392,0 -20,0
Sicaklik1 Digtik Uyari Sicaklik °C 604 -328,0 3920 -10,0
Sicaklik On Isitma Sicaklik °C 605 -328,0 392,0 10,0
Sicaklik1 Sensér Tipi Sicaklik 606 0 3 0
Sicaklik Birimi Sicaklik 607 0 1 0
Fan Calisma Sicaklig Sicaklik °C 608 -328,0 392,0 80,0
Fan Durma Sicaklig Sicaklik °C 609 -328,0 392,0 60,0
Kurutucu Calisma Sicaklig Sicaklik °C 610 -328,0 392,0 15,0
Kurutucu Durma Sicaklig Sicaklik °C 611 -328,0 392,0 5,0
PTC-Activate Sicaklik 612 0 1 0
Sicaklik2 Yiiksek Hata Sicaklik °C 613 -328,0 392,0 100,0
Sicaklik2 Yiksek Uyari Sicaklik °C 614 -328,0 392,0 90,0
Sicaklik2 Dustik Hata Sicaklik °C 615 -328,0 392,0 -20,0
Sicaklik2 Distik Uyari Sicaklik °C 616 -328,0 392,0 -10,0
Sicaklik2 Sensor Tipi Sicaklik 617 0 3 0
Sicaklik2 Modu Sicaklik 618 0 2 0
Sicaklik Kompanzasyon Degeri Sicaklik °C 619 -328,0 392,0 0
Vida Yagi Donma Onleme Sicaklik °C 620 -328,0 392,0 -99,9
Voltaj Dengesizlik Sebeke % 701 0 40 20
Voltaj Diiglik Hata Sebeke \ 702 0 600 310
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Parametre Adi Kategori Birim P.No Min Max Varsayilan
Voltaj Dlguk Uyari Sebeke \Y 703 0 600 330
Voltaj Yuksek Hata Sebeke \% 704 0 600 466
Voltaj Yuksek Uyari Sebeke \ 705 0 600 450
Frekans Dustlk Hata Sebeke Hz 706 0 800 450

Frekans Dustik Uyari Sebeke Hz 707 0 800 470
Frekans Yuksek Hata Sebeke Hz 708 0 800 550
Frekans Yiksek Uyari Sebeke Hz 709 0 800 530
Akim Dengesizlik Sebeke % 710 0 40 10
Motor Akim Orani Sebeke 711 0 9999 400
Motor Trafo Baglantisi Sebeke 712 0 1 0
Motor Nominal Akim Sebeke A 713 0 9999 250
Motor Termik Tipi Sebeke 714 1 5 1

Fan Akim Orani Sebeke 715 0 9999 250
Fan Nominal Akim Sebeke A 716 0 9999 20

Fan Termik Tipi Sebeke 717 1 5 1
Faz Sirasi Koruma Sebeke 718 0 1 1

Sebeke Hata ve Uyarilar Sebeke 719 0 1 1
Rezerve Genel 801 Rezerve Rezerve Rezerve
Fabrika Sifresi Genel 802 0 9999 1923
Servis Sifresi Genel 803 0 9999 1922
Kullanici Sifresi Genel 804 0 9999 1934
Maksimum Saatte Kalkis Sayisi Genel 805 0 9999 10
Kompresor Calistirma Kaynagi Genel 806 0 4 0
Kompresér Calisma Modu Genel 807 0 2 1
Bosta Calisma Sdiresi S/D Genel 808 0 1 0
Korna Modu Genel 809 0 1 0
Basing Kaybi Onleme Genel 810 0 2 0
Parametre Kaydet/Kullan Genel 811 0 2 0
Modbus UID Genel 812 0 247 1
Lisan Segimi Genel 813 0 2 0
Fabrika Ayarlarina D6n Genel 814 0 2 0
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Parametre Adi Kategori Birim P.No Min Max Varsayilan
Ariza Kayitlarini Temizle Genel 815 0 1 0
Motor Calisma Surelerini Sifirlama Genel 816 0 1 0
Menu Logout Suresi Genel Dk 817 0 30 3
Menu Logout Genel 818 0 1 0
Dinamik Sifreleme Genel 819 0 10 0
Motor Stirlg Genel 820 0 5 0
Frekans Minimum invertor Hz 901 0 500,0 20,0
Frekans Maximum invertor Hz 902 0 500,0 51,0
Frekans Nominal invertor Hz 903 0 500,0 50,0
Ramp Up invertor S 904 0 100 5
Ramp Down invertor S 905 0 100 5
Pole Pair invertor 906 1 12 2
Current Nominal invertor A 907 0 3200,0 0
Voltage Nominal invertor % 908 0 1000 400
CosFi [Cos(d)] invertér 909 0 1,00 0
Power invertér kw 910 0 3200,0 0
Calisma Modu Paralel Kontrol 1001 0 0 0
CihazID Paralel Kontrol 1002 1 12 1
Yaslanma Coziinurlik Paralel Kontrol H 1003 1 100 8
Dinlenme Zamani Paralel Kontrol Dk 1004 0 60 1
Maximum Calisma Zamani Paralel Kontrol Dk 1005 30 6000 600
Toplam Calisma Zamani Offset Paralel Kontrol H 1006 -32000 32000 0
Zaman Asimi Paralel Kontrol Sn 1007 10 60 10
Hedef Siire Paralel Kontrol Sn 1008 1 3600 300
Minimum Devreye Girme Zamani Paralel Kontrol Sn 1009 10 30 15
Minimum Devreden Cikma Zamani Paralel Kontrol Sn 1010 10 30 15
Bosa Gegme Offset Paralel Kontrol Bar 1011 1 1,0 0,3
Toplam Cihaz Sayisi Paralel Kontrol 1012 1 12 2
Es Zamanli Calisabilecek Cihaz Sayisi Paralel Kontrol 1013 1 12 2
Modbus Yetki Zaman Asimi Haberlesme Sn 1201 0 32767 600
Port-1 Cihaz ID Haberlesme 1202 1 247 1
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Parametre Adi Kategori Birim P.No Min Max Varsayilan
Port-1 Baud Rate Haberlesme Bps 1203 0 4 3
Port-1 Eslik Haberlesme 1204 0 2 0
Port-1 Dur Biti Haberlesme 1205 1 2 1

10.2 Parametre Aciklamalari

Asagidaki tablolarda parametrelerin birimleri, minimum- maximum degerleri, katsayilari (Modbus
Uzerinden parametrenin degerlendirilmesi igin parametre degeri x 10%@¥ metodu), seviyeleri (1:
Kullanici Seviyesi 2: Servis Seviyesi 3: Fabrika Seviyesi 4: Uretici Seviyesi), ve Modbus adresi aciklamalari
ile birlikte verilmigtir.

10.2.

1 Basin¢ Parametreleri

P1: Basing Sensor Tipi

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Bar 0 60,00 16,00 -1 3 40001
4-20 mA ile galisan basing sensorlerinin galisma araligini belirtir.
e  Buparametre diizenlendiginde i¢ ve dis basinglari da bu parametreye gore yapilandirilir.
P2: Bosa Ge¢me Basinci
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Bar 0 16,0 7,50 -1 1 40002

Cihaz yiikte calisma konumunda iken Cikig basincinin bu parametreyle belirtilen degere erismesi/ge¢gmesiyle cihaz bosta
calisma durumuna geger.

e Buparametre dizenlendiginde P1, P3, P4 ve P5 parametrelerinin degerleri ile limit kontroliinden geger.
Degistirilmek istenen deger bu limitlerin disinda ise deger, otomatik olarak limitlerin igine alinir.

e Eger “Calisma Modu” parametresi “Paralel” olarak segilmis ise bu parametrenin diizenlenmesi sonucunda

parametre degeri CAN hattinda yayimlanarak diger cihazlarda da diizenlenmesini saglar.

P3: Yiike Gegcme Basinci

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Bar

0

16,00

6,00

-1

1

40003

Kompresor Otomatik bekleme ya da Bosta Calisma konumundayken ¢ikis basinci bu parametreyle belirtilen degere ulasir
veya altina diiserse kompresor galismaya baslayarak ylike gegecektir.

e Buparametre diizenlendiginde P1, P2, P4 ve P5 parametrelerinin degerleri ile limit kontroliinden geger.
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Degistirilmek istenen deger bu limitlerin disinda ise deger, otomatik olarak limitlerin igine alinir.

e Eger “Calisma Modu” parametresi “Paralel” olarak secilmis ise bu parametrenin diizenlenmesi sonucunda

parametre degeri CAN hattinda yayimlanarak diger cihazlarda da diizenlenmesini saglar.

P4: Cikis Basing Ariza Degeri

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Bar

0

16,0

8, 5(1)

-1

2

40004

Cikis basinci burada belirtilen degere ulastiginda “Cikis Basinci Hata Gecikmesi” parametresine girilen siire sonunda
cihaz ariza konumuna geger. ilgili parametre “0” yapilarak koruma fonksiyonu iptal edilebilir.

e  Buparametre diizenlendiginde P5 parametresinin degeri ile limit kontroliinden geger. Degistirilmek istenen deger
bu limitlin disinda ise deger, otomatik olarak limitlerin igine alinir.

P5: Cikis Basing Uyari Degeri

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Bar

0

16,00

8,0

-1

2

40005

Cikis basinci burada belirtilen degeri gectiginde “Cikis Basinci Hata Gecikmesi” parametresine girilen stire sonunda cihaz

e  Buparametre diizenlendiginde P4 parametresinin degeri ile limit kontroliinden geger. Degistirilmek istenen deger
bu limitlin disinda ise deger, otomatik olarak limitlerin igine alinir.

ekranda ilgili uyariyi gosterir.

P6: i¢ Basing Sensorii Kullanimi

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0: Pasif

1: Aktif

Aktif

0

40006

ic basing sensorii kullanimini aktif etmek icin kullanilir.

e  Buparametrenin degeri aktif olarak duizenlenirse ve Dijital Giris Fonksiyonu Vd Sivici olarak secilmis bir dijital girig|
mevcut ise kompresor vida basinci kaynagi olarak Dijital giris degerini degerlendirir. Eger herhangi bir Dijital Girig|
Fonksiyonu’ na Vd Sivici fonksiyonu atanmamissa P2’ ye baglanan basing sensoériinii kompresor vida basinci
kaynag olarak degerlendirir.

P7: ic Baslama Basinci

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Bar

0

16,0

0,5(1)

-1

2

40007

Cihaz duruyor durumunda iken ¢alistirma komutu aldiginda dlgiilen i¢ basing bu parametreye girilen degere esit ya da iizerinde ise
kompresor calistirilmaz ve basing degerinin diismesi beklenir. i¢ basing bu degerin altina diistiigiinde ¢alistirma islemi devam eder.
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P8: i¢ Basing Ariza Degeri

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

Bar 0 16,00 8,6 -1 2 40008

ic basing burada belirtilen degere ulastiginda “i¢ Basing Hata Gecikmesi” parametresine girilen siire sonunda cihaz ariza
konumuna geger. ilgili parametre “0” yapilarak koruma fonksiyonu iptal edilebilir.

e Buparametre diizenlendiginde P9 parametresinin degeri ile limit kontroliinden geger. Degistirilmek istenen deger
bu limitlin disinda ise deger, otomatik olarak limitlerin igine alinir.

P9: i¢ Basing Uyari Degeri

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

Bar 0 16,00 8,1 -1 2 40009

Cikis basinci burada belirtilen degeri gegtiginde “ig Basing Hata Gecikmesi” parametresine girilen siire sonunda cihaz
ekranda ilgili uyary| gosterir.

e  Buparametre diizenlendiginde P8 parametresinin degeri ile limit kontroliinden gecer. Degistirilmek istenen deger
bu limitlin disinda ise deger, otomatik olarak limitlerin igine alinir.

P10: Basing Birimi

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

- 0: Bar 1:PSI Bar 0 1 40010

Cihazin 6lgup ekranda gosterdigi ve kontrollerini yaptigi basing birimini belirler. BAR ya da PSI olarak segilebilir.

e Bu parametre dlizenlendiginde bu birimlerle alaki biitlin parametre, gosterge ve degerler dliizenlenen degere gore
yeniden yapilandinlr.

P11: Basing Farki Ariza Degeri

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

Bar 0 16,00 2,4M -1 3 40011

ic basing ile Cikis basinci arasindaki fark bu degerin lizerinde ise “Basing Farki Hata Gecikmesi” siiresi sonunda “Basing
Farki Anza” mesaji ile cihaz ariza konumuna geger.

e Buparametre duzenlendiginde P12 parametresinin degeri ile limit kontrollinden gecer. Degistirilmek istenen
deger bu limitlin disinda ise deger, otomatik olarak limitlerin igine alinir.
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P12: Basing Farki Uyari Degeri:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye

Modbus Adres

Bar 0 16,0 2,4M -1 3

40012

ic basing ile Cikis basinci arasindaki fark bu degerin lizerinde ise “Basing Farki Hata Gecikmesi” siiresi sonunda “Bsn Farki

Uyari” mesaji ekranda gorullr.

e Buparametre duizenlendiginde P11 parametresinin degeri ile limit kontrolinden geger. Degistirilmek istenen

deger bu limitlin diginda ise deger, otomatik olarak limitlerin icine alinir.

P13: Yeterlilik Basinci :

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye

Modbus Adres

Bar 0 16,00 4,8M -1 3

40013

i¢ basing degeri bu parametreye girilen degere ulastiginda basing farkli ve uyari fonksiyonlari aktif olur. Bu parametrelere

girilen degerin altidaki basing degerlerinde ilgili kontroller yapilmaz.

P14: Standart Basing Yiikle :

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye

Modbus Adres

Bar 0 16,00 4,80 -1 2

40014

Standart basing degerlerini hizli bir sekilde yliklemek icin kullanilir. Bu parametreye girilen deger ile otomatik degisen

parametreler ve degisim degerlerin formiilleri asagidaki tabloda belirtilmistir.

Etkilenen Parametre Etkilenme Durumu
P002: Bosa Gegme Basinci (Bosa Gecme Bsn.): =P014
P003: Yuke Ge¢gme Basinci (Yuke Gecme Bsn.): =P014-1.5BAR
P004: Cikis Basing Ariza Degeri (Seb Bsn Ariza): =P014 + 1.0 BAR
P005: Cikis Basing Uyari Degeri (Seb Bsn Uyari): =P014 + 0.5 BAR
P008: i¢ Basing Ariza Degeri (ic Bsn Ariza): =P014+1.1 BAR
P009: i¢ Basing Uyari Degeri (i¢ Bsn Uyari): =P014 + 0.6 BAR

(1): Verilen degerler P001 “Basin¢ Sensor Tipi“ve P010 “Basing Birimi“ degerine gore degisiklik

gosterir.
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10.2.2 Zamanlama Parametreleri

P101: Baglama Gecikmesi:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

Saniye 2 60 5 0 3 40101

Cihaz calistir komutu aldiginda bu parametreye girilen sure kadar bekler.

P102: Durma Siiresi:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

Saniye 0 180 20 0 3 40102

Cihaz durdurma komutu aldiginda bu parametreye girilen stre kadar bekler.

P103: Hava Tahliye Siiresi:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

Saniye 0 120 10 0 3 40103

Kompresor durduktan sonra vidanin hava basincinin digmesi icin beklenen siredir. Bu sure icinde kompresor
calistirilamaz.

P104: Bosta Calisma Siiresi:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

Saniye 0 300 10 0 3 40104

Cihaz galistir komutu aldiginda yike gegmeden 6nceki bosta ¢calisma suresini belirtir.

P105: Tekrar Yiike Ge¢me Siiresi:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

Saniye 0 60 5 0 3 40105

Yiikte calismakta olan kompresoriin bosa gegmesinin ardindan baglayan bosta ¢galisma siireci sirasinda, Cikis basincinin
P3 “Yuke Gegme Basinci” parametresine girilen degerinin altina diigsmesiyle bu parametreyle belirtilen siire isletilir ve cihaz
tekrar ylke gecer.
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P106: Otomatik Bekleme Gecikmesi:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Saniye

0

1200

180

0

3

40106

Bosa ge¢gme basincina ulasildiktan sonra kompresorin durdurulmasi igin beklenecek olan stire bu parametre ile ayarlanir. Bu
sure iginde kompresor bosta galisir. Bu parametre “Kompresor Calisma Modu” parametresine girilen degerin “Otomatik”
secilmesi kosulu ile galisir.

P107: Elektrik Kesildi Gecikmesi:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Saniye

0

60

0

0

3

40107

Kompresor galistiriirken olusan enerji kesintilerinde, tekrar enerjinin gelmesi ile bu parametre ile ayarlanan siire sonunda
cihaza calistirma konumuna gecer. ilgili parametreye “0” degeri girilerek enerji kesintisindeki otomatik calistirma
fonksiyonu iptal edilir.

P108: Yildiz Calisma Siiresi:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Saniye

1

30

5

0

3

40108

Motor yol verme asamasinda, motorun yildiz kontaktoriinlin ne kadar sure galistirilacagi bu parametre ile ayarlanir.

P109: Ana Kontaktor Cekme Gecikmesi:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Milisaniye

0

100

30

0

3

40109

Yildiz kontaktori’niin gekilmesinin ardindan bu parametreye girilen deger sonunda ana ¢ikigi aktif edilir.

P110: Yildiz Uggen Gegisi:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Milisaniye

0

100

30

0

3

40110

edilir.

Yildiz kontaktorl’ nin pasif konuma gegmesinin ardindan bu parametreye girilen deger sonunda tiggen kontaktor cikisi aktif
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P111: On Isitma Yiikte Siiresi:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saniye 0 60 10 0 3 40111
On isitma ¢alisma konumunda yiikte kalma siiresini belirtir.
P112: On Isitma Bosta Siiresi:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saniye 1 120 15 0 3 40112
On 1sitma galisma konumunda bosta kalma siiresini belirtir.
P113: Cikis Basinci Hata Gecikmesi:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saniye 0 30 3 0 3 40113
Cikis basinci ariza hatasi icin beklenen gecikme siiresidir.
P114: i¢ Basing Hata Gecikmesi:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saniye 0 30 3 0 3 40114
i¢ basinci ariza hatasi icin beklenen gecikme siiresidir.
P115: Basin¢ Farki Hata Gecikmesi:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saniye 0 30 3 0 3 40115
Basing farki ariza hatasi igin beklenen gecikme suresidir.
P116: Fan Maksimum Calisma Siiresi:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saniye 0 1200 20 0 3 40116

Fan galisma sarti devam ederken kompresor durursa bu stire boyunca fan galismaya devam eder. Sure sonunda sicaklik
kosullarina bakilmaksizin fan durdurulur.
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P117: Kurutucu Siiresi:

Seviye

Modbus Adres

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

40117

Dakika

0

60

50

0

3

birine atandiginda asagidaki gibi caligir:

sure sonunda kurutucu ¢ikigi kesilir.

Kurutucu fonksiyonunun siiresidir. CCS-M’de iki tip kurutucu fonksiyonu mevcuttur. Fonksiyonlar CCS-M’in gikislarindan

Kurutucu-Z: Kurutucu ile ilgili gikistir. Kompresor calismaya basladigi andan itibaren (On-isitma, bosta ve yiikte) kurutucu
cikigi aktif edilir. Kompresor durduktan sonra, bu parametredeki belirtilen siire kadar daha ilgili ¢ikis durumunu korur ve bu

Kurutucu-S: Kurutucu ile ilgili cikistir. Sicaklik2 sensoéru tarafindan olgulen deger, “Kurutucu Calisma Sicakl
“Kurutucu Durma Sicakligl “parametrelerine atanmig olan degerlere gore kurutucu cikigi verilir. Kompresoér calismaktayken
(Bosta, yukte ve 6n-isitma durumlarinda) 2. sicaklik sensori tarafindan 6lgiilen sicaklik degeri “Kurutucu Calisma
Sicaklig)” ile belirtilen degerin lizerine giktiginda kurutucu cikisi aktif edilir. Olgiilen sicakligi degeri “Kurutucu Durma

%99

g1” ve

Sicakligi “ile belirtilen degere ulastiginda ¢ikis kesilir.

Kompresor otomatik-bekleme, hava-tahliye veya durma konumuna gegtiginde eger olgtilen sicaklik degeri “Kurutucu
Durma Sicaklig “ile belirtilen degere ulastiysa ¢ikis kesilir aksi halde kompresér durduktan sonra bu parametre ile belirtilen
sure kadar daha kurutucu cikisi verilmeye devam edilir.

P118: Yeterlilik Gecikmesi:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saniye 0 600 300 0 3 40118
“P13: Yeterlilik Basinci” parametresi ile ayarlanan yeterlilik basinci hatasi igin gecikme suresidir.

P119: Korna Siiresi:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saniye 10 999 60 0 3 40119
Alarm olustugunda kornanin ¢galisma suresini belirtir. Bu slire sonunda korna susturulur.
P121: Booster Gecikmesi:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saniye 10 120 60 0 3 40121

vererek durur.

Booster Calisma uygulamasinda kullanilan bu parametre, “Duliglik Basing” giris fonksiyonunun aktivitesine ve kompresortin
calisma durumuna gore kompresorun ¢alisma esnasinda ne kadar siire sonunda hataya gidecegini belirten parametredir.
Kompresor calismaya basladiktan sonra “Dusuk Basing” girisinin bu parametredeki suire igerisinde pasif hale gegcmesi
beklenir. Eger bu sure sonunda “Dusuk Basing” girisi aktif olmaya devam ediyorsa kompresor “Dusuk Basing Hatasi”
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10.2.3

Dijital Girig Parametreleri

Cihaz ile ayarlanabilen tim Dijital Giris parametreleri bu baslk altindadir. Dijital girislerin ortak uglari
panelin 9 numarali terminalidir. Baglanmak istenen herhangi bir enstrimanin bir bacaginin 9 numaral
terminale digerinin de ilgili fonksiyon atanmis/atanacak olan terminale (1-8 arasi) baglanmasi
gerekmektedir.

Girislere Atabilecek Fonksiyonlar

Bir fonksiyon yalnizca bir girise atanabilir. Eger girise atanan fonksiyon bagka bir giriste taniml ise taniml
oldugu giristeki fonksiyon degeri yok ‘a doner.

Girislere atabilecek fonksiyonlar ve agiklamalari agsagidaki gibidir:

0.

10.

11.

Yok: ilgili dijital girise herhangi bir fonksiyon atilmaz. Eger herhangi bir baglanti yapilmadi ise
“Yok” olarak atanmasi 6nerilir.

Acil Stop: Acil stop girisidir. Bu fonksiyon atandiginda ve giris aktif oldugunda kompresor
kosulsuz durdurulur.

Separator Filtresi Tikali: Separator filtresi tikali musiri girisidir. Bu fonksiyon atandiginda ve giris
aktif oldugunda kompresor kosulsuz durdurulur.

Yag Basinci: Yag basinci hatali girisidir. Bu fonksiyon atandiginda ve giris aktif oldugunda
kompresor kosulsuz durdurulur.

Faz Sirasi: Harici olarak takilacak faz sirasi rolesi hata girisidir. Bu fonksiyon atandiginda ve giris
aktif oldugunda kompresor kosulsuz durdurulur.

Motor Termik: Motor termik koruma rélesinin hata girisidir. Bu fonksiyon atandiginda ve giris aktif
oldugunda kompresor kosulsuz durdurulur.

Fan Termik: Fan termik koruma rolesinin hata girisidir. Bu fonksiyon atandiginda ve giris aktif
oldugunda kompresor kosulsuz durdurulur.

Uzaktan Calistirma: Uzaktan calistirma girigidir. Belirlenmis olan kontak tipine gore ilgili giris
sinyali aktif oldugunda kompresore baslama komutu gonderilir. Girig sinyali kaldinldiginda ise
kompresore dur komutu gonderilir.

Baslat Butonu: Kompresoriu uzak bir noktadan baslat tusu ile kontrol edebilmek i¢in kullanilan
fonksiyondur. Bu fonksiyon atandiginda ve giris aktif oldugunda Cihaz baslat tusuna basilmis
oldugunu kabul eder.

Durdur Butonu: Kompresoru uzak bir noktadan Durdur tusu ile kontrol edebilmek igin kullanilan
fonksiyondur. Bu fonksiyon atandiginda ve giris aktif oldugunda Cihaz Durdur tusuna basilmis
oldugunu kabul eder.

Uzak Yiik: Uzaktan yik valfini kontrol etmek icin kullanilir. Kompresdr modu otomatik olarak
atandiysa, bu fonksiyon herhangi bir dijital girise atandiginda kompresor otomatik-bekleme
moduna alinir. Uzak yuk girisine sinyal uygulandiginda ise kompresor gcalismaya baslar. Uzak yik
girisindeki sinyal kaldirldiginda ise kompresor otomatik bekleme moduna alinir.

PTC: Bu fonksiyon ilgili girise atandiginda, Motor PTC sinin girise baglanmasi gerekir. PTC’ nin
yuksek sicakliklara ulasmasi bu girisi aktif ederek kompresoru kosulsuz durdurur.
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12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

Yedek Hata-1: Birinci yedek ariza girisidir. Bu fonksiyon atandiginda ve giris aktif oldugunda
kompresor kosulsuz durdurulur.

Yedek Hata-2: ikinci yedek ariza girisidir. Bu fonksiyon atandiginda ve giris aktif oldugunda
kompresor kosulsuz durdurulur.

Sb. Sivici: Basing anahtan ile galistirma uygulamasinda Cikis basinci igin kullanilacak
fonksiyondur. Kullanilacak olan basing-sivici kompresorin bosa ve yiike gegmesini saglayacak
dijital sinyali ilgili dijital girise iletmektedir. Dijital giristeki sinyalin durumuna gére kompresorun
bosa veya yuke gegmesi saglanmaktadir. Bu fonksiyon aktif edildiginde P2, P3, P4, P5, P11 ve
P12, P13, P113 ve P115 parametrelerinin bir onemi kalmamaktadir.

Vd Sivici: Basing anahtari ile calistirma uygulamasinda i¢ basing icin kullanilacak fonksiyondur.
Kompresoriin duragan durumundan ¢alismaya baslayabilmesi icin i¢ basing degerini belirli bir
degerin altinda olmasi gerekmektedir. Kullanilacak olan i¢ basing sivici bu degerlendirmeyi yapip,
ilgili dijital giristen kompresore ¢calismaya baslayabilir sinyalini iletmektedir. Bu fonksiyon aktif
edildiginde P7, P8, P9, P11, P12, P114 ve P115 parametrelerinin bir 6nemi kalmamaktadir.

Hata Silme: Uzaktan ariza silme fonksiyonu. Bu fonksiyon atandiginda ve giris aktif oldugunda
cihazdaki ariza giderildi ise ariza silme islemi gerceklesir.

Kapak Acildi: Kompresor panel kapagi kontrol fonksiyonu. Bu fonksiyon atandiginda ve giris aktif
oldugunda kompresor kosulsuz durdurulur.

Diistik Basing: Kompresoriin Booster modunda g¢alisabilmesi icin giris fonksiyonlari arasinda
atanmasi gereken fonksiyondur. Bu giris Booster modda ¢alisan kompresorun giris basincinin
dusuk olma durumunda aktif olmaktadir.

P201: Dijital Giris Fonksiyon 1:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0

18

1

0

3

40201

Cihazin DI 1 olarak tanimli 1 numarali terminalinin girisine atanacak fonksiyon parametresidir. Varsayilan fonksiyon “Acil
Stop” dur (Bknz. “Girislere Atabilecek Fonksiyonlar”).

P202: Dijital Giris Gecikme 1:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Saniye

0

30

0

0

3

40202

ilgili giris aktif olduktan sonra bu parametreye girilen deger sonunda cihaz girisi aktif kabul eder.
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P203: Dijital Giris Kontak Tipi 1:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0:NO

1:NC

0

0

3

40203

ilgili girise ait kontak tipidir NO (normalde agik) veya NC (normalde kapali) olarak segilebilir.

P205: Dijital Giris Fonksiyon 2:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0

18

5

0

3

40205

Cihazin DI 2 olarak tanimli 2 numarali terminalinin girisine atanacak fonksiyon parametresidir. Varsayilan fonksiyon “Motor
Termik” dir (Bknz. “Giriglere Atabilecek Fonksiyonlar”).

P206: Dijital Giris Gecikme 2:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Saniye

0

30

3

0

3

40206

ilgili giris aktif olduktan sonra bu parametreye girilen deger sonunda cihaz girisi aktif kabul eder.

P207: Dijital Giris Kontak Tipi 2:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0:NO

1:NC

0

0

3

40207

ilgili girise ait kontak tipidir NO (normalde acik) veya NC (normalde kapali) olarak segilebilir.

P209: Dijital Giris Fonksiyon 3:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0

18

2

0

3

40209

Cihazin DI 3 olarak tanimli 3 numarali terminalinin girisine atanacak fonksiyon parametresidir. Varsayilan fonksiyon
“Separator” dir (Bknz. “Giriglere Atabilecek Fonksiyonlar”).

P210: Dijital Giris Gecikme 3:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Saniye

0

30

3

0

3

40210

ilgili giris aktif olduktan sonra bu parametreye girilen deger sonunda cihaz girisi aktif kabul eder.
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P211: Dijital Giris Kontak Tipi 3:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

- 0:NO 1:NC 0 0 3 40211

ilgili girise ait kontak tipidir NO (normalde agik) veya NC (normalde kapali) olarak segilebilir.

P213: Dijital Giris Fonksiyon 4:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

- 0 18 4 0 3 40213

Cihazin DI 4 olarak tanimli 4 numarali terminalinin girisine atanacak fonksiyon parametresidir. Varsayilan fonksiyon “Faz
Sirasi” dir (Bknz. “Giriglere Atabilecek Fonksiyonlar”).

P214: Dijital Giris Gecikme 4:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Saniye

0

30

1

0

3

40214

ilgili giris aktif olduktan sonra bu parametreye girilen deger sonunda cihaz girisi aktif kabul eder.

P215: Dijital Giris Kontak Tipi 4:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0: NO

1:NC

0

0

3

40215

ilgili girise ait kontak tipidir NO (normalde acik) veya NC (normalde kapali) olarak segilebilir.

P217: Dijital Giris Fonksiyon 5:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0

18

12

0

3

40217

Cihazin DI 5 olarak tanimli 5 numarali terminalinin girisine atanacak fonksiyon parametresidir. Varsayilan fonksiyon “Yag
Basinci” dir (Bknz. “Girislere Atabilecek Fonksiyonlar”).

P218: Dijital Giris Gecikme 5:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Saniye

0

30

3

0

3

40218

ilgili giris aktif olduktan sonra bu parametreye girilen deger sonunda cihaz girisi aktif kabul eder.
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P219: Dijital Giris Kontak Tipi 5:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0: NO

1:NC

0

0

3

40219

ilgili girise ait kontak tipidir NO (normalde agik) veya NC (normalde kapali) olarak segilebilir.

P221: Dijital Giris Fonksiyon 6:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0

18

13

0

3

40221

Cihazin DI 6 olarak tanimli 6numarali terminalinin girisine atanacak fonksiyon parametresidir. Varsayilan fonksiyon “Yedek
Giris-1"dir. (Bknz. “Girislere Atabilecek Fonksiyonlar”).

P222: Dijital Giris Gecikme 6:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Saniye

0

30

3

0

3

40222

ilgili giris aktif olduktan sonra bu parametreye girilen deger sonunda cihaz girisi aktif kabul eder.

P223: Dijital Giris Kontak Tipi 6:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0: NO

1:NC

0

0

3

40223

ilgili girise ait kontak tipidir NO (normalde acik) veya NC (normalde kapali) olarak segilebilir.

P225: Dijital Giris Fonksiyon 7:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0

18

0

0

3

40225

Cihazin DI 7 olarak tanimli 7 numarali terminalinin girisine atanacak fonksiyon parametresidir. Varsayilan fonksiyon “Yok”
dir (Bknz. “Giriglere Atabilecek Fonksiyonlar”).

P226: Dijital Giris Gecikme 7:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Saniye

0

30

0

0

3

40226

ilgili giris aktif olduktan sonra bu parametreye girilen deger sonunda cihaz girisi aktif kabul eder.
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P227: Dijital Giris Kontak Tipi 7:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0: NO

1:NC

0

0

3

40227

ilgili girise ait kontak tipidir NO (normalde agik) veya NC (normalde kapali) olarak segilebilir.

P229: Dijital Giris Fonksiyon 8:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0

18

6

0

3

40229

Cihazin DI 8 olarak tanimli 8 numarali terminalinin girisine atanacak fonksiyon parametresidir. Varsayilan fonksiyon “Fan

Termik” tir. (Bknz. “Giriglere Atabilecek Fonksiyonlar”).

P230: Dijital Giris Gecikme 8:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Saniye

0

30

0

0

3

40230

ilgili giris aktif olduktan sonra bu parametreye girilen deger sonunda cihaz girisi aktif kabul eder.

P231: Dijital Giris Kontak Tipi 8:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0: NO

1:NC

0

0

3

40231

ilgili girise ait kontak tipidir NO (normalde acik) veya NC (normalde kapali) olarak segilebilir.
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10.2.4 Dijital Cikis Parametreleri
Dijital Cikiglara Atabilecek Fonksiyonlar

Bir fonksiyon yalnizca bir ¢ikisa atanabilir. Eger ¢ikisa atanan fonksiyon bagka bir cikista tanimliise taniml
oldugu cikistaki fonksiyon degeri yok ‘a doner.

Dijital Cikiglara atabilecek fonksiyonlar ve agiklamalari asagidaki gibidir:

0.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

Yok: ilgili dijital cikisa herhangi bir fonksiyon atilmaz. Eger herhangi bir baglanti yapilmadi ise
“Yok” olarak atanmasi Onerilir.

Ana Kontaktor: Ana Kontaktor baglantisinin yapilacag Dijital Cikis fonksiyonudur.

Yildiz Kontaktor: Yildiz Kontaktor baglantisinin yapilacag Dijital Cikis fonksiyonudur.

Ucgen Kontaktor: Ucgen Kontaktér baglantisinin yapilacagi Dijital Cikis fonksiyonudur.

Yiik Valfi: Yuk valfinin baglantisinin yapilacag Dijital Cikis fonksiyonudur.

Ariza: Herhangi bir ariza durumunda Dijital Cikis aktif olur.

Uyari: Herhangi bir uyari durumunda Dijital Cikis aktif olur.

Aniza + Uyari: Herhangi bir ariza veya uyari durumunda Dijital Cikis aktif olur.

Fan: Fan Kontaktor baglantisinin yapilacag) Dijital Cikis fonksiyonudur.

Yiikte: Kompresor ¢alisir konumda ve selenoid valf aktif oldugu zaman Dijital Cikis aktif olur.
Yiiksiiz: Kompresor ¢alisir konumda ve selenoid valf pasif oldugu zaman Dijital Cikis aktif olur.
Calisiyor: Kompresor motorunun galistigi durumlarda Dijital Cikis aktif olur.

Duruyor: Kompresoér motorunun durdugu durumlarda Dijital Cikis aktif olur.

Korna: Korna, siren veya benzeri uyari ekipmanlarinin baglanacag Dijital Cikis.

Kurutucu-Z: Kurutucu ile ilgili cikistir. Kompresor calismaya basladigi andan itibaren (On-isitma,
bosta ve yukte) kurutucu ¢ikigi aktif edilir. Kompresor durduktan sonra P037 ile belirtilen sure
kadar daha ilgili ¢ikis durumunu korur ve bu sire sonunda kurutucu ¢ikisi kesilir.

Kurutucu-S: Kurutucu ile ilgili ¢ikistir. Sicaklk2 sensoru tarafindan olgllen deger ile P181 ve
P182’ye atanmis olan degerlere gore kurutucu gikisi verili. Kompresor galismaktayken (Bosta,
ylkte ve on-isitma durumlarinda) 2. sicaklik sensoru tarafindan olgllen sicaklik degeri P181 ile
belirtilen degerin lizerine giktiginda kurutucu cikisi aktif edilir. Olgiilen sicaklig degeri P182 ile
belirtilen degere ulastiginda ¢ikis kesilir.Kompresor otomatik-bekleme, hava-tahliye veya durma
konumuna gegctiginde eger 6lclilen sicaklik degeri P182 ile belirtilen degere ulastiysa ¢ikis kesilir
aksi halde kompresor durduktan sonra P037 ile belirtilen sure kadar daha kurutucu ¢ikisi
verilmeye devam edilir.

RSS Aktif: Calistirma kaynagi sadece Modbus, Dijital giris ya da Modbus+Dijital giris secildiginde
cikig aktif olur.

Sicaklk Alt Ariza: Vida yag sicakligini “P174 Sicaklk1 Dusuk Hata” parametresine girilen degerin
altina dustugunde cikis aktif olur.
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18.

19.

20.

21.

22.

23.

24,

25.

26.

27.

28.

Sicaklik Ust Ariza: Vida yag sicakligini “P172 Sicaklk1 Yiiksek Hata” parametresine girilen
degerin Ustline ciktiginda cikis aktif olur.

Sicaklik Alt Uyari: Vida yag sicaklgini “P175 Sicaklk1 Dusuk Uyarn” parametresine girilen
degerin altina dustiguinde ¢ikis aktif olur.

Sicaklk Ust Uyan: Vida yag sicakligini “P173 Sicaklik1 Yiiksek Uyar” parametresine girilen
degerin ustlne ¢iktiginda ¢ikis aktif olur.

P1 Aniza: Cikis basincini okuyan musirde bir hata olustugunda aktif olur.
P2 Ariza: i¢ basinci okuyan miisirde bir hata olustugunda aktif olur.

T1 Arniza: Vida sicaklgini okuyan misirde bir hata olustugunda aktif olur.
T2 Aniza: ikinci sicakligi okuyan miisirde bir hata olustugunda aktif olur.

T2 Diisiik Ariza: ikinci Sicaklik girisine baglanan miisirin 6lctiigii sicaklik “P186 Sicaklik2 Diisiik
Hata” parametresine girilen degerin altina distiglinde cikis aktif olur.

T2 Yiiksek Aniza: ikinci Sicaklik girisine baglanan miisirin 6lctiigi sicaklik “P184 Sicaklik2 Yiiksek
Hata” parametresine girilen degerin Ustune ¢iktiginda ¢ikis aktif olur.

T2 Diisiik Uyari: ikinci Sicaklik girisine baglanan miisirin 6lctiigi sicaklik “P187 Sicaklik2 Diisiik
Uyari” parametresine girilen degerin altina distiginde ¢ikis aktif olur.

T2 Yiiksek Uyari: ikinci Sicaklik girisine baglanan miisirin 6lgtiigi sicaklik “P185 Sicaklik2 Yiiksek
Uyari” parametresine girilen degerin Gstline ¢iktiginda gikis aktif olur.

P301: Dijital Cikis Fonksiyon 1:

Birim

Min Max Varsayilan Katsayi Seviye

0 28 0 0 3 40301

Cihazin OUT 1 olarak tanimli 42-43 numarali terminallerindeki Cikisa ait atanacak fonksiyon parametresidir. Varsayilan

fonksiyon “Yok” tur. (Bknz. “ Cikiglara Atabilecek Fonksiyonlar”).

P302: Dijital Cikis Gecikme 1:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saniye 0 30 0 0 3 40302
ilgili ¢ikis bu parametreye girilen deger sonunda aktif olur.
P303: Dijital Cikis Kontak Tipi 1:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
- 0:NO 1:NC 0 0 3 40303

ilgili gikisa ait kontak tipidir NO (normalde acik) veya NC (normalde kapali) olarak segilebilir.
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P305: Dijital Cikis Fonksiyon 2:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0

28

8

0

3

40305

Cihazin OUT 2 olarak tanimli 41-43 numarali terminallerindeki Cikisa ait atanacak fonksiyon parametresidir. Varsayilan
fonksiyon “Fan” dir. (Bknz. “Cikislara Atabilecek Fonksiyonlar”).

P306: Dijital Cikis Gecikme 2:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saniye 0 30 0 0 3 40306
ilgili cikis bu parametreye girilen deger sonunda aktif olur.
P307: Dijital Cikis Kontak Tipi 2:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
- 0: NO 1:NC 0 0 3 40307

ilgili cikisa ait kontak tipidir NO (normalde agik) veya NC (normalde kapali) olarak segilebilir.

P309: Dijital Cikis Fonksiyon 3:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0

28

8

0

3

40309

Cihazin OUT 3 olarak tanimli 39-40 numarali terminallerindeki Cikisa ait atanacak fonksiyon parametresidir. Varsayilan
fonksiyon “Yuk Valfi” dir. (Bknz. “Cikislara Atabilecek Fonksiyonlar”).

P310: Dijital Cikis Gecikme 3:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saniye 0 30 0 0 3 40310
ilgili ¢ikis bu parametreye girilen deger sonunda aktif olur.
P311: Dijital Cikis Kontak Tipi 3:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
- 0:NO 1:NC 0 0 3 40311

ilgili cikisa ait kontak tipidir NO (normalde agik) veya NC (normalde kapali) olarak segilebilir.
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313: Dijital Cikis Fonksiyon 4:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0

28

8

0

3

40313

Cihazin OUT 4 olarak tanimli 37-38 numarali terminallerindeki Cikisa ait atanacak fonksiyon parametresidir. Varsayilan

fonksiyon “Uggen Kontaktor” dirr. (Bknz. “Cikislara Atabilecek Fonksiyonlar”).

P314: Dijital Cikis Gecikme 4:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saniye 0 30 0 0 3 40314
ilgili cikis bu parametreye girilen deger sonunda aktif olur.
P315: Dijital Cikis Kontak Tipi 4:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
- 0: NO 1:NC 0 0 3 40315

ilgili cikisa ait kontak tipidir NO (normalde agik) veya NC (normalde kapali) olarak segilebilir.

P317: Dijital Cikis Fonksiyon 5:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0

28

8

0

3

40317

Cihazin OUT 5 olarak tanimli 36-38 numarali terminallerindeki Cikisa ait atanacak fonksiyon parametresidir. Varsayilan

fonksiyon “Yildiz Kontaktor” dur. (Bknz. “Cikislara Atabilecek Fonksiyonlar”).

P318: Dijital Cikis Gecikme 5:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saniye 0 30 0 0 3 40318
ilgili ¢ikis bu parametreye girilen deger sonunda aktif olur.
P319: Dijital Cikis Kontak Tipi 5:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
- 0:NO 1:NC 0 0 3 40319

ilgili cikisa ait kontak tipidir NO (normalde agik) veya NC (normalde kapali) olarak segilebilir.
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P321: Dijital Cikis Fonksiyon 6:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0

28

8

0

3

40321

Cihazin OUT 6 olarak tanimli 35-38 numarali terminallerindeki Cikisa ait atanacak fonksiyon parametresidir. Varsayilan
fonksiyon “Ana Kontaktor” diir. (Bknz. “Cikiglara Atabilecek Fonksiyonlar”).

P322: Dijital Cikis Gecikme 6:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saniye 0 30 0 0 3 40322
ilgili cikis bu parametreye girilen deger sonunda aktif olur.
P323: Dijital Cikis Kontak Tipi 6:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
- 0:NO 1:NC 0 0 3 40323

ilgili cikisa ait kontak tipidir NO (normalde agik) veya NC (normalde kapali) olarak segilebilir.
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10.2.5

P401: Genel Bakim Siiresi:

Bakim Sureleri Parametreleri

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saat 200 30000 2500 0 3 40401
Genel Bakim siiresinin zamani bu parametre ile ayarlanir.

P402: Rulman Bakim Siiresi:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saat 200 30000 20000 0 3 40402

Rulman bakim stiresinin zamani bu parametre ile ayarlanir.

P403: Yag Degisim Siiresi:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saat 200 30000 5000 0 3 40403

Yag degisim stiresinin zamani bu parametre ile ayarlanir.

P404: Hava Filtresi Siresi:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saat 200 30000 5000 0 3 40404

Hava filtresi degisim suresinin zamani bu parametre ile ayarlanir.

P405: Yag Filtresi Siiresi:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saat 200 30000 2500 0 3 40405

Bakim Yag Degisim siiresinin zamani bu parametre ile ayarlanir.

P406: Separator Filtresi Siiresi:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saat 200 30000 5000 0 3 40406

Separator filtresi degisim suresinin zamani bu parametre ile ayarlanir.
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P407: Bakim Hata Aktivasyon:

Birim Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

- 0: Pasif

1: Akt

if Pasif

0 3

40407

Bu parametrenin degerine gore servis zamanlarinin olaylari alttaki tabloda belirtildigi gibi meydana gelmektedir.

ol a Periyod
Hata Seviyesi ve Zaman Araligi (Saat) P407=0 P407 =1 U§n(15aat;lyo "
Servis Seviye 1[100: 0) Uyari: Temizlenebilir. Uyari: Temizlenebilir. 100
Servis Seviye 2[0:-100) Uyari: Temizlenebilir. Hata: Temizlenebilir. 100
Servis Seviye 3[-100: -200) Uyari: Temizlenebilir. Hata: Temizlenebilir. 20
Servis Seviye 4 [-200: -300) Uyari: Temizlenebilir. Hata: Temizlenebilir. 10
Servis Seviye 5[-300: ...) Uyari: Temizlenemez. Hata: Temizlenemez. ---
P408: Bakim Zamani Sifirlama:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
- 0: Hayir 6: Seperator 0 0 2 40408

Bu parametrenin degerine gore servis zamanlarinin olaylari altta belirtildigi gibi meydana gelmektedir.

0. Hayir (Resetleme islemi yapmadan ¢ikmak igin kullanilabilir, ayni zamanda herhangi bir resetleme iglemi
uygulandiginda parametre degeri bu degere doner).

1. Genel (Genel Servis suresini, “Genel Bakim Suresi” parametresindeki degere esitler)

2. Rulman (Rulman Servis siiresini, “Rulman Bakim Stresi” parametresindeki degere esitler)

3. Yag Degisimi (Yag Degisimi Servis suresini, “Yag Degisim Siresi” parametresindeki degere esitler)

4. HavaFiltresi (Hava Filtresi Servis suresini, “Hava Filtresi Suresi” parametresindeki degere esitler)

5. Yag Filtresi (Yag Filtresi Servis siiresini, “Yag Filtresi Suresi” parametresindeki degere esitler)

6. Separator Filtresi (Seperator Filtresi Servis stiresini, “Seperator Filtresi Stiresi” parametresindeki degere esitler)
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10.2.6

Sicaklik Parametreleri:

P601: Sicaklik 1 Yiiksek Hata:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

°C/°F

-328,0

392,0

100,0

-1

3

40601

Cihazin T1 olarak tanimli 14-15 numarali terminallerine bagli vida sicaklik musirinin 6l¢tigu sicaklik bu parametreye girilen
degerin Uzerine ¢iktiginda Cihaz “Sicaklik 1 Ust Ariza” arizasi vererek kompresoru durdurur.

P602 Sicaklik 1 Yiiksek Uyari:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

°C/°F

-328,0

392,0

90,0

-1

3

40602

Cihazin T1 olarak tanimli 14-15 numarali terminallerine bagli vida sicaklik musirinin 6l¢tigu sicaklik bu parametreye girilen
degerin lzerine giktiginda Cihaz “Sicaklik 1 Ust Uyan” ikazi verir.

P603: Sicaklik 1 Duisiik Hata:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

°C/°F

-328,0

392,0

-20,0

-1

3

40603

Cihazin T1 olarak tanimli 14-15 numarali terminallerine bagli vida sicaklik musirinin 6lgtigu sicaklik bu parametreye girilen

degerin altina indiginde Cihaz “Sicaklik 1 Alt Ariza” arizasi vererek kompresori durdurur.

P604: Sicaklik 1 Duisiik Uyar:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

°C/°F

-328,0

392,0

90,0

-1

3

40604

Cihazin T1 olarak taniml 14-15 numarali terminallerine bagli vida sicaklik musirinin 6lgtugu sicaklik bu parametreye girilen

degerin altina indiginde Cihaz “Sicaklik 1 Alt Uyari” ikazi verir.

P605: Sicaklk On Isitma:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

°C/°F

-328,0

392,0

10,0

-1

3

40605

Cihaz ilk calistirma aninda T2 olarak tanimli 14-15 numarali terminallerine bagli vida sicaklik musirinin 6l¢tigu sicaklik bu
parametreye girilen degerin altinda ise sicaklik bu degerin lzerine ¢ikincaya kadar 6n isitma modunda caligir.
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P606: Sicaklik 1 Sensor Tipi:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

- 0:NTC 4:PT100 0 0 3 40606

Cihazin T1 olarak tanimli 14-15 numarali terminallerine bagli vida sicaklik misirinin tipi bu parametre ile belirlenir.
Sensor tipleri:
0. NTC-10k

1. PT1000

2. KTY81-210

3. KTY13.5
4. PT100
P607: Sicaklik Birimi:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
- 0:°C 1:°F 0 0 3 40607

Cihazin 6lgup ekranda gosterdigi ve kontrollerini yaptig sicaklik birimini belirler. °C ya da °F olarak segilebilir.

e Buparametre diizenlendiginde bu birimlerle alaki biitlin parametre, gosterge ve degerler diizenlenen degere gore

yeniden yapilandirilir.

P608: Fan Calisma Sicaklig:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

°C/°F

-328,0

392,0

80,0

-1

3

40608

Cihazin ¢ikislarindan birinin fonksiyonu “Fan” olarak ayarlandiktan sonra, T1 olarak taniml 14-15 numarali terminallerine
bagli vida sicaklik musirinin ol¢tugl deger, bu parametre ile girilen degerin lizerinde ise ilgili Fan ¢ikisi durma sicakligina
ulasincaya kadar aktif edilir.

P609: Fan Durma Sicakligr:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

°C/°F

-328,0

392,0

60,0

-1

3

40609

Cihazin gikiglarindan birinin fonksiyonu “Fan” olarak ayarlandiktan sonra, T1 olarak taniml 14-15 numarali terminallerine
bagli vida sicaklk musirinin 6l¢tugi deger bu parametre ile girilen degerin altinda ise ilgili Fan ¢ikisi galistirma sicakligina
ulasincaya kadar pasif edilir.
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P610: Kurutucu Calisma Sicakligi:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

°C/°F

-328,0

392,0

15,0

-1

3

40610

Fonksiyonlar” bolumuinu inceleyiniz.

Dijital ¢ikis fonksiyonlarinda Kurutucu-Z ve Kurutucu-S olmak tizere 2 farkli kurutucu fonksiyonu yer almaktadir.
Kurutucu-S fonksiyonu segildiginde, kurutucu sinyal ¢ikisi bu parametreye gore Uretilmektedir. Detaylar igin “Dijital Cikis

P611: Kurutucu Durma Sicakligi:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

°C/°F

-328,0

392,0

5,0

-1

3

40611

Fonksiyonlan” bélumund inceleyiniz.

Dijital ¢ikis fonksiyonlarinda Kurutucu-Z ve Kurutucu-S olmak lizere 2 farkli kurutucu fonksiyonu yer almaktadir.
Kurutucu-S fonksiyonu segcildiginde, kurutucu sinyal ¢ikisi bu parametreye gore Uretilmektedir. Detaylar igin “Dijital Cikis

P612: Reserved:

P613: Sicaklik 2 Yiiksek Hata:

Birim

Min

Max

Vatsayana

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

°C/°F

-328,0

392,0

100,0

-1

3

40613

Cihazin T2 olarak tanimli 10-11 numarali terminallerine bagli vida sicaklik musirinin 6l¢tigu sicaklik bu parametreye girilen

degerin (izerine ciktiginda Cihaz “Sicaklik 2 Ust Ariza” arizasi vererek kompresérii durdurur.

P614: Sicaklik 2 Yiiksek Uyari:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

°C/°F

-328,0

392,0

90,0

-1

3

40614

Cihazin T2 olarak tanimli 10-11 numarali terminallerine bagli vida sicaklik musirinin 6lgtugu sicaklik bu parametreye girilen
degerin (izerine ciktiginda Cihaz “Sicaklik 2 Ust Uyari” ikazi verir.

P615: Sicaklik 2 Dugiik Hata:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

°C/°F

-328,0

392,0

-20,0

-1

3

40615

Cihazin T2 olarak tanimli 10-11 numarali terminallerine bagli vida sicaklik misirinin 6l¢tugu sicaklik bu parametreye girilen
degerin altina indiginde Cihaz “Sicaklik 2 Alt Ariza” arizasi vererek kompresoru durdurur.
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P616: Sicaklik 2 Dusiik Uyar:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

°C/°F

-328,0

392,0

90,0

-1

3

40616

Cihazin T2 olarak tanimli 10-11 numarali terminallerine bagli vida sicaklik musirinin 6l¢tigu sicaklik bu parametreye girilen
degerin altina indiginde Cihaz “Sicaklik 2 Alt Uyari” ikazi verir.

P617: Sicaklik 2 Sensor Tipi:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0:NTC

4:PT100

0

0

3

40617

Cihazin T2 olarak tanimli 10-11 numarali terminallerine bagli vida sicaklik musirinin tipi bu parametre ile belirlenir.

Sensor tipleri:

0: NTC -10k

1: KTY81-210

2: PT1000
3: KTY -13.5
4: PT100
P618: Sicaklik 2 Modu:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
- 0: Kapali 2: Fark 0 0 3 40618

Cihazin T2 olarak tanimli 10-11 numarali terminallerine bagli ikinci sicaklik musirinin galisma sekli bu parametre ile
belirlenir. 3 farkli segenege ait agiklamalar asagidaki gibidir:

0. Kapal: ikinci sicakli musiri kullanilmadigi durumda kapali konumunda olmalidr.

1. Normal: Vida sicaklik misiri gibi tamiml degerlerin disinda uyar ve ariza verecek sekilde kullanim igin tanimlanir.
Fark: ikinci sicaklik miisiri tarafindan élgiilen deger birinci vida miisiri tarafindan élgiilen degerden cikartilarak bu elde
edilen fark degerine gore hata/uyari durumlarinin olusturulmasi saglanir.
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P619: Sicaklik Kompanzasyon Degeri:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

°C/°F

-328,0

392,0

0

-1

3

40619

Cihazin T1 olarak tanimli 14-15 numarali terminallerine bagli olan vida sicaklik musiri tarafindan olgtilen deger bu
parametre ile belirtilen degerden daha diisiik ise “P2 Bosa Gegme Basinci” yerine agsagidaki yeni bosa gegime basincina

gore kompresor bosa gecer.

P2 Bosa Ge¢gme Basinci = P3 + (P2 - P3)/4

P620: Vida Yagi Donma Onleme:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

°C/°F

-328,0

392,0

-99,9

-1

3

40620

Vida yaginin soguk havalarda donmasini engellemek igin kullanilabilir bir fonksiyondur. Kompresor soguk bir ortamda uzun
bir suire galismayacaksa (6rnegin hafta sonu 2 giin boyunca), belirli araliklarla vida yaginin isitilmasi istenilebilir. Bu
durumda, cihazin T1 olarak tanimli 14-15 numarali terminallerine bagli olan vida sicaklik misiri tarafindan ol¢iilen deger,
P620 ile olglilen degere ulastiginda kompresoriin kisa siireligine galistirilmasi saglanir. Bu 6zelligi kullanmak

istemiyorsaniz P620’in degerini -99.9°C yapabilirsiniz.
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10.2.7

Sebeke Parametreleri:

P701: Voltaj Dengesizlik:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

%

0

40

20

0

3

40701

Fazlar arasindaki yuzdelik olarak dengesizligin denetlenmesi igin kullanilan parametredir. Parametre degerinin “0” girilmesi

kotrolliin yapilmamasini saglar.

P702: Voltaj Diisiik Hata:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

\

0

600

310

0

3

40702

Cihaza “R-S-T” olarak tanimli “27-28-29” numarali terminale bagli Sebeke voltaji fazlarindan biri bu parametreye ile
belirten degerin altinda ise cihaz ilgili fazi belirterek ariza konumuna geger ve motoru durdurur. Ariza gecikmesi 1 saniyedir.

Parametre degerinin “0” girilmesi kotroliin yapilmamasini saglar.

P703: Sebeke Voltaj Diisiik Uyari:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Vv

0

600

330

0

3

40703

girilmesi kotroliin yapilmamasini saglar.

Cihaza “R-S-T” olarak tanimli “27-28-29” numarali terminale bagli Sebeke voltaji fazlarindan biri bu parametreye ile
belirten degerin altinda ise cihaz ilgili fazi belirterek uyari verir. Ariza gecikmesi 1 saniyedir. Parametre degerinin “0”

P704: Voltaj Yiiksek Hata:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

\

0

600

466

0

3

40704

saniyedir. Parametre degerinin “0” girilmesi kotroliin yapilmamasini saglar.

Cihaza “R-S-T” olarak tanimli “27-28-29” numarali terminale bagl Sebeke voltaji fazlarindan biri bu parametreye ile
belirten degerin Gzerinde ise cihaz ilgili fazi belirterek ariza konumuna geger ve motoru durdurur. Ariza gecikmesi 1

P705: Voltaj Yiiksek Uyari:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

\

0

600

450

0

3

40705

girilmesi kotroliin yapilmamasini saglar.

Cihaza “R-S-T” olarak tanimli “27-28-29” numarali terminale bagl Sebeke voltaji fazlarindan biri bu parametreye ile
belirten degerin Uzerinde ise cihaz ilgili fazi belirterek uyar verir. Ariza gecikmesi 1 saniyedir. Parametre degerinin “0”
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P706: Frekans Duisiik Hata:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

Hz 0 80,0 45,0 -1 3 40706

Cihaza “R-S-T” olarak tanimli “27-28-29” numarali terminale bagl Sebeke frekansi bu parametreye ile belirten degerin
altida ise cihaz “Frekans Dustik Ariza” mesaji belirterek ariza konumuna geger ve motoru durdurur. Ariza gecikmesi 3
saniyedir. Parametre degerinin “0” girilmesi kotroliin yapilmamasini saglar.

P707: Frekans Duisiik Uyan:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

Hz 0 80,0 47,0 -1 3 40707

Cihaza “R-S-T” olarak tanimli “27-28-29” numarali terminale bagl Sebeke ffrekansi bu parametreye ile belirten degerin
altida ise cihaz “Frekans Duisuk Uyari” mesaji belirterek uyari belirtir. Uyari gecikmesi 2 saniyedir. Parametre degerinin “0”
girilmesi kotroluin yapilmamasini saglar.

P708: Frekans Yiiksek Hata:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

Hz 0 80,0 55,0 -1 3 40708

Cihaza “R-S-T” olarak tanimli “27-28-29”numarali terminale bagli Sebeke frekansi bu parametreye ile belirten degerin
Uzerinde ise cihaz “Frekans Yiiksek Ariza” mesaji belirterek ariza konumuna gecer ve motoru durdurur. Ariza gecikmesi 2
saniyedir. Parametre degerinin “0” girilmesi kontroliin yapilmamasini saglar.

P709: Frekans Yiiksek Uyari:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

Hz 0 80,0 53,0 -1 3 40709

Cihaza “R-S-T” olarak tanimli “27-28-29” numarali terminale bagli Sebeke frekansi bu parametreye ile belirten degerin
Uzerinde ise cihaz “Frekans Yiksek Uyari” mesaji belirterek uyari belirtir. Uyar gecikmesi 2 saniyedir. Parametre degerinin
“0” girilmesi kontroluin yapilmamasini saglar.

P710: Akim Dengesizlik:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
% 0 40 10 0 3 40710

11 ve 12 akimlar arasindaki ylzdelik olarak dengesizligin denetlenmesiicin kullanilan parametredir. Parametre degerinin “0”
girilmesi kotrollin yapilmamasini saglar.
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P711: Motor Akim Orani:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
- 0 9999 400 0 3 40711
11 ve 12 akimlarinin dénlstiirme oraninda kullanilan parametredir. Parametre degeri ile, 11 ve 12 terminalinde okunan akim

degeri garpilarak motorun gektigi akim hesaplanir. Parametre degerinin “0” girilmesi gli¢ hesabi kontrollerinin
yapilmamasini saglar.

P712: Motor Trafo Baglantisi:

Birim

Min

0

Max

Varsayilan

Katsayi Seviye

Modbus Adres

0

0 3

40712

0: Motor Sargilan

Bu parametre, kullanilan akim trafolarinin baglanti noktalarini cihazin tanimasini saglar ve boylece gli¢

hesabinin dogru yapilmasina olanak tanir.

[~

FAN MAIN
CURRENT CURRENT
[ - -

2 m =

M1 Kompresor
Ana Motoru

=

"Yildiz / Uggen

Baglant1"
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1: Sebeke

FAN MAIN
CURRENT CURRENT

CONM
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=
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w0
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=]
- e o - -
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M1 Kompresor
Ana Motoru

"Yildiz / Uggen
Baglant1"
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L
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%]
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P713: Motor Nominal Akim:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

A

0

9999

250

-1

3

40713

Bir faz icin motordan gegmesi gereken nominal akimin rms degerini ifade eder. Motor termik fonksiyonlari bu parametreye

gore calisir.
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P714: Motor Termik Tipi:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

1 5 1 0 3 40714

Bu parametre motor akimi termik fonksiyonun galismasi icin gerekli IDMT egrisinin belirleyen parametredir. IDMT, belirli bir
akim seviyesinin tizerindeki asiri akimlara kargi tepki verme suresinin, akim arttikga daha kisa olacagini ifade eder.

1: IEC standard inverse curve A
2: |[EC very inverse curve B

3: I[EC extremely inverse curve C
4: Alternative 1

5: Alternative 2

Calismasiileilgili 6rnek olarak:

IDMT hesaplama formili: x =T - (ﬁ)
Z) -1

1

x:zaman, y: akim, T: TMS zaman sabiti, k: egri sabiti, a: egri sabiti, I: Set edilen akim degeri 2.0A(varsayilan)

Akim-Zaman Koruma Egrileri (25A Set)
(Yatay: Zaman, Dikey: Akim)

—— IEC Std Inverse (A} - Yesil
— IEC Very Inverse (B) - Mavi
—— |EC Ext. Inverse (C) - Siyah
— Alternative 1 - Mor

10°

£
101 777777777777777777777777777777777777777777777777777
107t 10° 101 10° 10%
Zaman (saniye)

Renk Egri T k a
Yesil IEC standard inverse curve A 1 0.140 0.02
Mavi IEC very inverse curve B 1 13.5 1
Siyah IEC extremely inverse curve C 1 80 2
Mor Alternative 1 0.449 80 2

Turuncu Alternative 2 28.57 0.140 | 1.4142
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P715: Fan Akim Orani:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0

9999

250

0

3

40715

IF akiminin donugtirme oraninda kullanilan parametredir. Parametre degeri ile, IF terminalinde okunan akim degeri
carpilarak fanin ¢ektigi akim hesaplanir. Parametre degerinin “0” girilmesi gli¢c hesabi kontrollerinin yapilmamasini saglar.

P716: Fan Nominal Akim:

Birim

Min

Max

\Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

A

0

9999

20

-1

3

40716

Bir faz icin fan motorundan gegcmesi gereken nominal akimin rms degerini ifade eder. Fan motoru termik fonksiyonlari bu
parametreye gore galisir.
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P717: Fan Termik Tipi:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

1 5 1 0 3 40717

Bu parametre fan akimi termik fonksiyonun galismasi igin gerekli IDMT egrisinin belirleyen parametredir. IDMT, belirli bir
akim seviyesinin tizerindeki asiri akimlara kargi tepki verme suresinin, akim arttikga daha kisa olacagini ifade eder.

1: IEC standard inverse curve A
2: |[EC very inverse curve B

3: I[EC extremely inverse curve C
4: Alternative 1

5: Alternative 2

Calismasiileilgili rnek olarak:

IDMT hesaplama formili: x =T - (ﬁ)
Z) -1

1

x:zaman, y: akim, T: TMS zaman sabiti, k: egri sabiti, a: egri sabiti, I: Set edilen akim degeri 2.0A(varsayilan)

Akim-Zaman Koruma Egrileri (2A Set)
(Yatay: Zaman, Dikey: Akim}

—— |EC Std Inverse (A) - Yesil
—— |EC Very Inverse (B) - Mavi
—— IEC Ext. Inverse (C) - Siyah
—— Alternative 1 - Mor

Altemnative 2 - Turuncu
=== | Set (2A) - Kirmiz

10!

I / Iset (Akim Orani)

10°

1071 10° 10t 10° 10%
Zaman (saniye)

Renk Egri T k a
Yesil IEC standard inverse curve A 1 0.140 0.02
Mavi IEC very inverse curve B 1 13.5 1
Siyah IEC extremely inverse curve C 1 80 2
Mor Alternative 1 0.449 80 2
Turuncu Alternative 2 28.57 0.140 | 1.4142
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P718: Faz Sirasi Kontrolii:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

- 0: Pasif 1: Aktif 1 0 3 40718

Faz sirasi denetiminin aktif veya pasif hale getirildigi parametremedir.

e  Parametrenin Aktif edilmesi P718 Sebeke Hata ve Uyarilari parametresinin degerini otomatik olarak aktif eder.

P719: Sebeke Hata ve Uyarilari:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

- 0: Pasif 1: Aktif 1 0 3 40719

Sebeke parametreleri basligi altindaki ariza, uyari ve kontrollerin aktif veya pasif edilmesini belirler.

10.2.8 Genel Ayarlar Parametreleri
P801: Rezerve:
P802: Fabrika Sifresi:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
- 0000 9999 1923 0 3 40802

Fabrika seviyesindeki parametrelere erismek icin yetkili sifrenin ayarlandigi parametredir. Fabrika degeri 1923 diir.

P803: Servis Sifresi:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
- 0000 9999 1922 0 2 40803

Servis seviyesindeki parametrelere erismek igin yetkili sifrenin ayarlandig parametredir. Fabrika degeri 1922 dir.

P804: Kullanici Sifresi:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

- 0000 9999 1934 0 1 40804

Kullanici seviyesindeki parametrelere erismek igin yetkili sifrenin ayarlandigl parametredir. Fabrika degeri 1934 duir.
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P805: Maksimum Saatte Kalkis Sayisi:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
- 0 9999 10 0 3 40805
Kompresoriin bir saat icinde maksimum kag sefer galistirilabilecegini belirler.
P806: Kompresor Calistirma Kaynagi:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
- 0: PAN-DI-MBS 4: DI-MBS 0 0 2 40805

Panelin calistirma komutunu nereden alacaginin segildigi parametredir. Panel lizerinden, dijital giris ile uzaktan,

haberlesme ile uzaktan ¢alistirma secgenekleri mevcuttur:

0. PAN-DI-MBS: Kompresoriin panel, dijital giris ve modbus lizerinden ¢alismasina izin verilir.
1. Panel: Kompresorin yalnizca panel uzerinden ¢galismasina izin verilir.

2. Dijital Giris: Kompresorin yalnizca dijital giris Uzerinden ¢alismasina izin verilir.

3. Modbus: Kompresorin yalnizca Modbus lizerinden galismasina izin verilir.

4. DI-MBS: Kompresoérun dijital giris ve modbus Gzerinden ¢alismasina izin verilir.

P807: Kompresor Calisma Modu:

Birim Min Max

Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

0: Manuel 2: Paralel 1 0 2 40807

Panelin galisma bigiminin belirlendigi parametredir. Manuel (0), Otomatik (1) ya da Paralel segilebilir:

0.

Manuel: Bu mod segildiginde Cikis basinci bosa gegme basincina ulastiginda, kompresor bosa alinir ancak
kompresor siirekli calismaya devam eder. Kompresoriin herhangi bir ariza olusmadigi ya da kullanici tarafindan
dur komutu gonderilmedigi stirece durmasi mimkiin degildir.

Otomatik: Bu mod secildiginde ise kompresor bosa gectikten belirli bir siire sonra halen Cikis basinci yiike
gecme basincinin tzerinde ise kompresor otomatik-bekleme konumuna alinir ve kompresér motoru durdurulur.
Boylece eneriji tasarrufu saglanir. Kompresor otomatik-bekleme modundayken Cikis basincinin yiike gegme
basincina ulagsmasiyla birlikte kompresor kendiliginden galismaya baslar. Kompresoriin galismaya baslamasini
etkileyen parametreler P3, P7, P103 ve P807°dur.

Paralel: Bu modda birden fazla CCS, CAN hatti Gzerinden birbirleri ile haberleserek paralel sekilde galisirlar. Bu
calisma modunda CCS’ ler ihtiyaca gore sirayla ve otomatik olarak devre girip ¢ikarlar. Calisma modunun Paralel
olarak secilmesi panel Gzerinde “Paralel Kontrol” parametre menisunu ve “Paralel Kontrol Takip” ekranini
ulasilabilir kilar. Aksi halde panel tUzerinden “Paralel Kontrol” parametreleri ve “Paralel Kontrol Takip” ekranina
ulasilamaz.
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P808: Bosta Calisma Siiresi S/D:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

- 0: Pasif 1: Aktif 0 0 3 40808

Kompresoriin otomatik bekleme moduna gegme suresini dinamik olarak enerji tasarrufu saglanacak sekilde degistirir. Bu
fonksiyon P807- Kompresor Calisma Modu Otomatik (1) ise kullanilabilir. Kompresor bosa gegme basincina ulastiktan
sonra P106 parametresi ile belirtilen stire boyunca bosta galismaya devam etmektedir. P808 “Bosta Calisma Siiresi S/D”
aktif edildiginde eneriji tasarrufu saglanacak sekilde bu siire azaltilmaya galisilir. Eger Otomatik-Bekleme durumunda
gecen sire (Tauo), Otomatik-Bekleme moduna gecilmeden dnce kompresoriin bosta galistirildigi stireden (Tiae) daha
biylikse, yani Tauo™> Tiale kosulu saglandiysa, kullanici tarafindan P106 ile atanmis “Otomatik Bekleme Gecikmesi” siiresi
kademe kademe azaltilir. Azaltma miktari ise 30 saniyedir. Ancak bu azaltma iglemi parametreye yansitilmaz. Dolayisiyla
herhangi bir nedenle cihazin enerjisi kesilirse, calisma stiresi boyunca azaltilmis otomatik bekleme gecikme stiresi degeri
kaybolur.

P809: Korna Modu:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0: Surekli

1: Darbeli

0

0

2

40809

Eger Cikislardan birine “Korna” fonksiyonu atanirsa, bu parametreye bagli olarak korna ¢ikisi stirekli veya darbeli olarak

calisir.
P810: Basing Kaybi Onleme:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
- 0: Pasif 2: Egim 0 0 3 40810

Kompresor otomatik-bekleme modunda beklemekteyken Cikis basinci ylike gegcme basincina ulastiginda calismaya baslar
\ve ylike gecene kadar bazi agamalardan gegmek zorundadir. Bu agsamalar belirli bir stireye ihtiyag duydugundan,
kompresor ylke gegene kadar Cikis basinci istenmeyen degerlere kadar diigebilir. Bu fonksiyon bu durumun énlenmesi
amaciyla kullanilmaktadir:

0. Pasif: Basing kaybi 6nleme modu pasiftir.

1. Adim: iterasyon tabanli adim metodudur. Her yiike gegme isleminin sonunda Cikis basincina bakilarak yeni yiike
gecme basing degeri 0.1 barlik adimlarla giincellenir.

Ornegin; P3 ile belirtilen Yiike Gegme Basinci” 4 bar ve kompresor tam yiike girdiginde Cikis Basinci 3.6 bar olarak
Olcllmus ise bir sonraki ylike gegme basing degeri 4.1 bar olarak ayarlanir. Boylece bir sonraki yiike gegme basing degeri
P3 yerine 4.1 bar olarak belirlenmis olur. P3 ile belirtilen “Yiike Gegme Basinci” degeri 4bar iken yapilan iterasyonlar
sonucunda ylike gegcme degeri 4.6 bar’a kadar ylkseldigi durumda, kompresoér otomatik-bekleme modundayken Cikis
basinci 4.6 bar degerine dustuglinde kompresore baslama komutu gonderilir ve eger kompresor yuke gectiginde Cikis
basing sensori tarafindan élglilen deger P3 ile belirtilen 4 bar degerinden daha blylikse bu durumda bir sonraki kontrol
dongustu icin Yilke Gegme Basinci” degeri 4.5 bar olacak sekilde 0.1 azaltilarak glincellenir.

2. Egim: Mevcut basing azalma ivmesi ve kompresortin yiike girmesi igin sayilan sureler dikkate alinarak yeni ylike
gecme basing degeri hesaplanir. Boylece hizli bir basing azalmasi s6z konusu ise P3 ile belirtilen degere
ulasilmadan kompreso6ru ¢alistirma komutu gonderilir.
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P811: Parametre Kaydet/Kullan:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
- 0: Hayir 2: Kullan 0 0 3 40811
Cihaz parametrelerini kaydetmek ve kaydedilen parametreleri geri cagirmak igin bu parametre kullanilir.
0. Hayir: Herhangi bir islem gerceklestirmez.
1. Yedekle: Parametrelerin o an ki halini yedekler.
2. Kullan: Yedekle komutu ile saklanmig parametreleri geri ylkler.
Not: Parametre kaydedilme islemi bittikten sonra parametrenin degeri “Hayir” a doner.
P812: Modbus UID:
Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
- 0 247 1 0 3 40812

USB portundan saglanan Modbus Server protokoliinde panelin UID(Uniq Identifier)’ sine bu parametre degeri atanir.

P813: Lisan Secimi:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0: Turkce

1: ingilizce

1

0

3

40813

Cihazin dilinin ayarlandigl parametredir. Standart olarak cihazda Tiirkge ve ingilizce dili mevcuttur.

P814: Fabrika Ayarlarina Don:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0: Hayir

2: K. Taniml

0

0

3

40814

Cihazda 2 farkli fabrika ayarlarina dénme segenegi bulunmaktadir. Bunlar; cihazda gomiuilu yer alan ve Ureticinin belirledigi
\varsayilan degerler ve ikinci bir alanda bulunan kullanici tanimli fabrika degerleridir.

0. Hayir: herhangi bir islem gergeklestirmez.

1. ENKO: Fabrika degerlerini cihaza yukler.

2. K. Tanimu (Kullanici Tanimu): Cihaza USB lzerinden “Power Cloud MKII” programi ile olusturulmus
parametreleri yukler.
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P815: Ariza Kayitlarini Temizle:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
- 0: Hayir 1: Evet 0 0 3 40815
Cihazdaki tiim ariza kayitlari bu parametre ile silinir.
Not: Parametre kaydedilme islemi bittikten sonra parametrenin degeri “Hayir” a doner.
P816: Motor Calisma Siirelerini Sifirlama:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
- 0: Hayir 1: Evet 0 0 3 40816
Cihazdaki motor calisma ve ylkte ¢calisma sureleri bu parametre ile sifirlanir.
Not: Parametre kaydedilme islemi bittikten sonra parametrenin degeri “Hayir” a doner.
P817: Menu Logout Siiresi:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Dakika 0 30 3 0 3 40817

Cihaz parametre mentsunde kaldigi zaman diliminde, bu parametre ile belirlenen siire boyunca herhangi bir tusa basilmaz
ise parametre meniisiinden otomatik olarak cikilir. Ayrica mend igin giris yapildiktan sonra P818 “Menu Logout”
parametresi ile ¢cikis yapilmazsa burada belirtilen sire zarfi iginde sifresiz menuye giris yapilabilir.

P818: Menu Logout:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
- 0: Hayir 1: Evet 0 0 3 40818

Manuel olarak menuden ¢ikisi saglar. Boylece yapilacak bir sonraki mend girisinde sifre girisi ihtiyaci dogar.

Not: Parametre kaydedilme islemi bittikten sonra parametrenin degeri “Hayir” a doner.

P819: Dinamik Sifreleme:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

0: Hayir

10: Maxwell

0

0

40819

Bu parametre ile ilgili litfen firmamiz ile iletisime geginiz.
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P820: Motor Siiriicii:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
- 0:Yildiz-Uggen | 5: Invt GD350A 0 0 3 40820

Kompresér motor siiriis segenegini ifade eder. Bu parametrenin degeri 0 “Yildiz-Uggen” den farkli olursa cihazin 18,19 ve
20 numarali terminallerinde bulunan RS-485 portunda g¢alisan Modbus-Server uygulamasi, Modbus-Client uygulamasi
olarak calismaya baslar.

0. Yildiz-Uggen: Kompresér motoru Yildiz-Uggen gegis metodu ile siiriiliir.

1. Mitsubishi FR-F800: Kompresor motoru Mitsubishi FR-F800 invertor modeli ile surGlar.
2. ABB ACS580: Kompresor motoru ABB ACS580 invertor modeli ile strdldr.

3. Yaskawa A1000: Kompresor motoru Yaskawa A1000 invertor modeli ile surlir.

4. Danfoss FC102: Kompresor motoru Danfoss FC102 invertor modeliile strulir.

5. Invt GD350A: Kompresoér motoru GD350A invertér modeli ile stralir.

10.2.9 invertor Parametreleri

Cihaz ile ayarlanabilen tiim invertér parametreleri bu baslik altindadir. Bu parametreler cihazda
ayarlandiktan sonra RS-485 hatti lizerinden Modbus protokolu kullanilarak invertor tarafinda

yapilandirilir. Bu sayede invertoriin motor parametrelerinin invertor tarafindan ayarlanmasina gerek

kalinmaz.

P901: Frekans Alt Degeri:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Hz 0 500,0 20,0 -1 3 40901
Kompresor galisirken, motorun ilk kalkisi disinda inebilecegi minimum frekans degeri.
P902: Frekans Ust Degeri:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Hz 0 500,0 51,0 -1 3 40902
Kompresor ylikte galisirken, motorun gikabilecegi maximum frekans degeri.
P903: Frekans Nominal Deger
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Hz 0 500,0 50,0 -1 3 40903
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Kompresor yukte galisirken, motorun ¢ikabilecegi nominal frekans degeri.

P904: Rampa Yiikselme Degeri:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Saniye

0

100

5

0

3

40904

Motorun kalkis aninda kag saniye igerisinde minimum frekans degerine ulasacagini belirleyen parametredir.

P905: Rampa Diisme Degeri:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Saniye

0

100

5

0

3

40905

Motorun durus aninda kag saniye igerisinde frekansinin “0” degerine ulasacagini belirleyen parametredir.

P906: Kutup Cifti:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

1

12

2

0

3

40906

Motor etiketinde bulunan kutup cifti sayisi bu parametreye girilmelidir.

Orn: Motor etiketinde 1500 devir Yazan bir motorda 2 kutup ¢iftti (4 kutup) bulunmaktadir. Bu parametre degeri 2

girilmelidir.
P907: Etiket Akim:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
A 0 3200,0 0 -1 3 40907
Motor etiketinde bulunan etiket akim degeri bu parametreye girilmelidir.
P908: Etiket Voltaj:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
\Y 0 1000 400 0 3 40908
Motor etiketinde bulunan etiket voltaj degeri bu parametreye girilmelidir.
P909: Gii¢ Faktorii:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
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\Y 0 1000 400 0 3 40909
Motor etiketinde bulunan Cos(¢) degeri bu parametreye girilmelidir.
P910: Etiket Giicii:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
kw 0 3200,0 0 -1 3 40910
Motor etiketinde bulunan etiket gli¢ degeri bu parametreye girilmelidir.
10.2.10 Paralel Kontrol Parametreleri

Cihaz ile ayarlanabilen tim Paralel Kontrol parametreleri bu baslik altindadir. Bu parametre grubu, P807
Kompresor Calisma Modu parametresinin “Paralel” olarak secilmesinden sonra panel lzerinden
ulasilabilir olmaktadir.

Paralel Kontrol: Birden fazla CCS’ nin asgari seviyede esit parametreler ile, belirli bir hedef
amacini birbirlerinden bagimsiz (Multi-Master) bir sistem gerceklemesini ifade etmektedir.

Esit Yaglandirma: Birden fazla CCS Paralel Kontrol modunda esit yaslanma hedefinde
calismasina denir. Esit yaslandirmadaki amacg sistemdeki CCS'lerin periyodik olarak toplam
calisma zamanlarina gore sira ile calismasidir.

Cihaz Parametreleri ayarlanmadan 6nce CAN fiziksel baglantinin saglanmasi 6nerilmektedir.
Ayni hedef parametreleri icerisinde bulunan parametreler bir cihazda ayarlandiginda biitiin
cihazlarda ayarlanmis olur. Sistemin dogru sekilde galisabilmesi igin ortak olmasi gereken
parametreler: [P2- P3- P1003 - P1007 - P1008 - P1009 - P1010 - P1011 -P1012 - P1013]

P1001: Calisma Modu:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
- 0: Esit Yaslandirma | O: Esit Yaslandirma 0 0 3 41001

Bu parametre cihazin mevcut versiyonunda sadece Esit Yaslandirma segenegini icermektedir. Daha sonrasinda Enerji

Tasarrufu gibi farkli segeneklerde eklenecegi 6ngorulmektedir.

P1002: Cihaz ID:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

1

12

1

0

3

41002

Cihaz ID parametresi Paralel Kontrol sistemindeki cihazlarin birbirleri arasindaki haberlesmede durumlarinin
gozlemlenmesi ve ayni zamanda sistemde ayrigmalari igin gerekli bir parametredir. Bu parametre sisteme bagli her cihaz
icin birbirlerinden bagimsiz “1” den baslayarak sirali olarak se¢ilmelidir. Ayni Paralel Kontrol sisteminde birden fazla

cihaz ayni ID’ ye sahipse, ayni ID’ye sahip olan cihazlar “Cakisma Hata-ID” arizasi verirler.
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P1003: Yaslanma Coziinirligi:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Saat

1

100

8

0

3

41003

Paralel Kontrol sisteminde galisan cihazlar esit yaglanma hedefinde ¢alisirken birbirlerine surekli olarak yas bilgilerini
gonderirler. Bu bilgiler gonderilmeden 6nce toplam ¢alisma zamani bu parametredeki degere boliinerek gonderilir ve

devreye girmedeki 6ncelik o bolimiin sonucunda ¢ikan tamsayi yaslara gore belirlenir.

P1004: Dinlenme Zamani:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Dakika

0

60

1

0

3

41004

Paralel Kontrol sisteminde ¢alismis ve ardindan dinlenme asamasina gecmis cihaz ilgili parametredeki sure boyunca
g¢alismaz. Bu durum sistemde “Hazir” durumda bekleyen baska bir cihazin varli§inda surudirilur. Eger sistemde hazir
durumda higbir cihaz bulunmuyorsa dogacak basing ihtiyacini karsilamak tizere Dinlenme asamasinda olan cihaz hazir

konuma ge¢gmektedir.

P1005: Maximum Calisma Siiresi:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Dakika

30

6000

600

0

3

41005

Paralel Kontrol sisteminde ¢alisan cihaz bu parametredeki ilgili streyi doldurduktan sonra, eger sistemde yerini alabilecek
“Hazir” durumda herhangi bir cihaz mevcutsa bu stirenin sonunda durarak dinlenme asamasina geger.

P1006: Ofset zamani:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Saat

-32000

32000

0

0

3

41006

Paralel Kontrol galisma sistemi igerisinde, kompresorun toplam galisma zamanina bu parametredeki deger kadar sure
eklenir. Eklenen sure ile (sadece Paralel Kontrol sistemi icerisinde) kompresoriin yeni toplam galisma zamani degismis

olur.
P1007: Zaman Asimi:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saniye 10 60 10 0 3 41007

Paralel Kontrol calisma sistemi igerisine dahil olan cihazlarin haberlesme hattinda herhangi bir ariza kaynakli veya
¢alismayan bir cihaz bulunmasi durumunda bu stirenin sonunda Paralel Kontrol ¢galisma sistemi igiresinden silinerek
mevcut baglantiyl koruyan cihazlar ile sistem galismaya devam eder. Baglanti sorunlari ¢oziilmus cihazlar sisteme
otomatik olarak tekrar dahil edilir ve Paralel Kontrol galismasi devam eder.
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P1008: Hedef Siire:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saniye 1 3600 300 0 3 41008

Paralel Kontrol galisma sisteminde itk “START” verildikten sonra sistemdeki cihazlar, “Bosa Ge¢me Basinci” na bu
parametredeki suireyi hedef alarak ulagsmaya caligirlar. Bu siire P1013 “Es Zamanl Calisabilecek Cihaz Sayisi”
parametresi sinirlari igerisinde hedefe ulasmak igin gerekli sayida CCS’nin devreye girmesini saglar.

P1009: Devreye Alma:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
Saniye 10 30 15 0 3 41009

Paralel Kontrol gcalisma sisteminde belirli periyotlar ile sistemin basing ihtiyaci degerlendirilir. Bu degerlendir- me
sonrasinda, sistemde basing ihtiyaci olugsmus ise belirli bir dncelik sirasiyla bir cihaz devreye girer. Devreye giren cihazin
sisteme olan etkisinin gdzlemlenebilmesi ve sistemin ihtiyaglarinin tekrar degerlelendi- rilmesi i¢in bu parametredeki sire
kadar sistemde herhangi bir devreye alma islemi yapilmaz. Bu slre sonrasinda ihtiya¢ devam ediyorsa P1013 “Es
Zamanl Calisabilecek Cihaz Sayisi”’ parametresi sinirlari icerisinde cihaz devreye alinir.

P1010: Devreden Cikma:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

Saniye 10 30 15 0 3 41010

Paralel Kontrol gcalisma sisteminde belirli periyotlar ile sistemin basing ihtiyaci degerlendirilir. Bu degerlendir- me
sonrasinda, sistemde basing ihtiyaci istenilenin tzerinde ise belirli bir dncelik sirasiyla bir cihaz devreden ¢ikar. Devreden
cikan cihazin sisteme olan etkisinin gozlemlenebilmesi ve sistemin ihtiyaglarinin tekrar degerlendirilmesi igin bu
parametredeki sure kadar sistemde herhangi bir devreden ¢ikarma iglemi yapilmaz.

P1011: Bosa Ge¢cme Ofset:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres

Bar 0,1 1,0 0,3 -1 3 41011

Paralel Kontrol galisma sisteminde, sebekeye bagli birden fazla cihaz bulunur. Bu cihazlarin basing sensorleri sebekedeki
basincin her noktada esit olmamasindan kaynakli birbirlerinden farkli basing okuyabilme durumunu ortaya ¢ikartir. Bu
sebeple farkli okunan basinglar bosa gegme durumunda sistemin senkron bir bicimde ¢alisabilmesi i¢in varsa birbirleri
arasindaki fark’'da degerlendirmeye katmalidir. Eger sistemde boyle bir fark olusuyor ise bu farkin degeri bu parametreye
giritmelidir.
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P1012: Toplam Cihaz Sayisi:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

1

12

2

0

3

41012

Paralel Kontrol calisma sisteminde, sisteme dahil edilen toplam cihaz sayisi parametresidir. Sistemde eksik veya hatali bir
cihaz olma durumu bu parametre ile kontrol edilir.

P1013: Es Zamanl Cihaz Sayisi:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

1

12

2

0

3

41013

Paralel Kontrol calisma sisteminde ayni anda caligsabilecek maximum cihaz sayisini belirleyen parametredir. Sistem ihtiyag

dahilinde olsa bile ayni anda ¢alisan cihaz sayisi bu parametre degerini gecemez.
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10.2.11

Haberlesme Parametreleri

HEERAERND

ENKO CC5-M

RS485 Port 1

Bu port CCS’ nin uygulamaya gore istenirse invertér ile haberlesmesini saglayabilir. Yildiz-Uggen siiriis
modunda bu port Modbus-Server protokoliinde ¢calisir. Bu sayede Power Cloud MKII veya 6zel bir Scada
uygulamasi ile haberlestirerek uzaktan izleme veya kontrol etme secgenekleri sunar. Bu parametreler
RS485 haberlesmelerinin yapilandirilmalarinda kullanilir.

P1201: Modbus Yetki Zaman Asimi:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

Sn

0

32767

600

0

3

41201

Modbus haberlesmesinde kazanilan yetkinin herhangi bir haberlesme olmadig takdirde bu parametredeki stire sonunda
yetki dliser. Eger parametre degeri “0” (Sifir) olarak girilirse modbus haberlesmesinde yetki aranmaz.

P1202: Port-1 Cihaz ID:

Birim

Min

Max

Varsayilan

Katsayi

Seviye

Modbus Adres

1

247

1

0

3

41202

RS485 Port-1 portundan saglanan Modbus Server protokoltinde panelin UID(Uniq Identifier)’ sine bu parametre degeri

atanir.
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P1203: Port-1 Baud Rate:

Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
bps 0 4 3 0 3 41203
RS485 Port-1 lizerinden baglanan cihazin Baud Rate’ i bu parametreye gore belirlenir.
0:“115200”
1:“57600”
2:“38400”
3:“19200”
4:“9600”
P1204: Port-1 Eslik:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
bps 0 2 3 0 3 41204
RS485 Port-1 lizerinden baglanan cihazin Eslik biti bu parametreye gore belirlenir.
0: “Yok”
1: “Gift”
2: “Tek”
P1205: Port-1 Dur Biti:
Birim Min Max Varsayilan Katsayi Seviye Modbus Adres
1 2 1 0 3 41205

RS485 Port-1 lizerinden baglanan cihazin Dur biti bu parametreye gore belirlenir.
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11 YAZILIM GUNCELLEME

Yazilim glincelleme igin bilgisayar ile CCS-M kontrol paneli arasinda USB ile haberlesme baglantisi
kurulmalidir.

Yaziim guncelleme icin Power Cloud MKIl uygulamasi gerekmektedir. i¢cin Power Cloud MKII
uygulamasini  https://enkoelektronik.com/assets/repository/software/Power_Cloud_MKII_v1.0.1.zip
linkinden indirebilirsiniz. Zip dosyasini klasére ayikla segenegini kullanarak disari aktariir. Dosya
icerisindeki Power Cloud MKIl.exe dosyasi calistirilarak uygulama baslatiir.  Uygulama ilk defa
calistiniirken sistemden cihazlar ile alakali bilgileri internet Uzerinden indirir.
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11.1 Standart Yazilim Guncelleme

Uygulama acilis ekraninda sol altta bulunan baglan butonu ile ilgili cihaza baglanarak, parametre segimi,
izleme ve yazilim guincelleme islemlerini gergeklestirmenize olanak tanir.

EN Power Cloud
O MKl

® ccs-M (coms)

x o

Cihaza baglanti istegi olusturulduktan sonra ilgili seviye ve sifre girilerek baglanti olusturulur.
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EN Power Cloud
O MK

Select your access levell

Enter your password!

Connect

Asagida bulunan yazilim glincelleme ikonuna tiklayarak yazilim gtincelleme islemi baslatilir.

K8 Power Cloud MKl

Otomatik Mod

Duruyor

o

start
Stop

Anza sil

v

AN IR
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Acilan pencereden ilgili yazilm dosyasi secilerek a¢ tusuna tiklanarak yaziim giincelleme islemi
baslatilir.

EE Power Cloud MKII

Yazilim glincellemesi bagladiktan sonra cihazin ilgili PC ile olan baglantisi kesinlikle koparilmamalidir.
Yaziim glincelleme sirasinda olusabilecek herhangi bir baglanti hatasi cihazi galisamaz hale getirir
yazilimi tekrar guincelleyebilmek icin standart disi yazilim glincelleme metodu kullanilir.
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Guncelleme tamamlandiktan sonra tamamlandi ifadesi ¢ikmaktadir. Bu noktadan sonra cihaz yazilimi
guncellenmisgtir.

11.2 Standart DigI Yazilm Guncelleme

Yazilim guincellemesini gerceklestirmek i¢in ok ile gésterilen yaziim guncelleme ikonuna tiklayarak giris
yapiniz.

ﬁg Power Cloud MKII
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Yaziim Giincelleme ikonuna bastiktan sonra baglanti ikonuna basiniz.

® Undefined (cOMS)

X n

Girig yaptiktan sonra PC’ den USB kablosunu ¢ikariimalidir.
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Yaziim dosyasini sectikten sonra a¢ secenegine tiklanir.

RS Power Cloud MKII

€ 3 v N B> Emie ENKOElektionik > Masadsti > Yesheier

Yikleme ekraninda USB cikarildig icin asagida gosterildigi gibi yukleme ilerlemez.
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Yiklemenin baslamasi icin USB yeniden takilmalidir.

HEED

USB takildiktan sonra yukleme ilerlemesi devam eder. Gereken sure tamamlandiktan sonra yazilim
yuklenmis olacaktir.

111




CCS-M KULLANIM KILAVUZU

MUSTERI DESTEK
iletisim Bilgileri
Adres: Mustafa Kemal Atatiirk Bulvari No:64 A.0.S.B. Cigli izmir - TURKEY

Telefon: 0 282 726 50 50 E-posta: info@enkoelektronik.com Web: www.enkoelektronik.com

Garanti Bilgileri

e Garanti Siiresi: 2 Yil
e Garanti Kapsami: Uretim Hatalarina Karsi
e Garanti Baslangic Tarihi: Fatura Tarihiden itibaren

Yasal Uyarilar
© 2024 ENKO ELEKTRONIK. Tiim haklari sakudir.
Sertifikalar
e CE Uygunluk Belgesi (CE self declaration)
e [SO 9001:2015 Kalite Yonetim Sistemi
Dokiiman Bilgileri
Versiyon: 1.0 Basim Tarihi: Aralik 2024 Son Giincelleme: Aralik 2024

Sosyal Medya

e LinkedIn: /Enko Elektronik

112



mailto:info@enkoelektronik.com
http://www.enkoelektronik.com.tr/

